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%l O £AOxAOA AT 1 OEOOA A APrérickadaddr geA € tubl@s ppsibE O
datos de input del modelo estructural, uProcesadorh AT Al  AOAl OA AE
Post-Procesador para el procesamiento de los resultados. Todas las acciones son llevada
OOAOGi OERAAGKEAU AT i pi BOAITATORN OFERIOAE MR 1 A Al
AA DPOI GcOAl AAE&T h TE TETCTT 1001 OEDI AA AAEAEES
OEOOAI EUAO AT OEAI Bi OAAIT
avanzadasdeposb O1T AAOAT EAT OT h ET
I A AAEI Of AKA AA AAROAOAI ;\'ri
A

AViparaEl OOOO0OAO [ AET O 1T A OA

Pre-Procesador

PMateriales
FSecciones

FClases de Elementos
PNodos

FConectividad de
Elementos

PostProcesador

2 ACEOOOI O AA
FCantidades Modales
FOutput de Incrementos

BVisor de la Deformada
WAOUI ABOT O

Procesador Respuesta Global
PSolicitaciones en los
Elementos
FOutput de Esfuerzos y
Deformaciones

FEnvolvente IDA

Bpl AOI T O )1 ¢
Bpl ADI T O %@(
FCurvas TimeHistory
FCondiciones de Carga
FFases de Carga
FCriterios de Performance
g OODOO AAI |

Estructura del Software

El software se encuentra completamente integrado al entorno Windows. Los datos de input creados en

POT COAI A6 AA PIATEITAOC AA AUI AOGIT jAIIT -EAOT O £0 %
I A
AAT 601 AA 1T A ET OAOZAU CcOUEEAA AA 3AEOIT13000A0 POAAA

de datos de SeismosStruct, lo cual facilita el prerocesA i EAT 01 8 ' OEI EOI T h O AA

ej.,‘ programas de procesamiento de texto, como Microsoft Word), incluyendo datos de input y output,

COUmEMA Al OA AAI EAAAR COUAEEAT O AAT 1T AAIT AAAE O AAI

01 O 71 OE( | Msisfentd?O dl (suafio plielid crear modelos regularesfirregulares en 2D o 3D

U AEAADBOAO O1 Ai OEDPI AA AT UI EOEO Al & Oi A O6i1 Ai AT OA

unos pocos segundos.

T ¢OTT O AA 1106 11 AAT Ts6idmbs$triciORR0 RO OA A@REAIT T FAA TAA © Okl OAAEE®
T NueveOEDI O AEAAOAT OARE OFOA OANl (AIEH QH GA T ORI MOOUOEAI h D
AAADOAOGEOT h AT Ul EOGEO AET Ui EAT ET AOAIT AJAQ A fE OEEC A

de espectros de respuestg A T U 1dE aidéo

1 Veintei T AAT T O AA 1 AOGAOEAT AOGh OA1T AO AT i1
TT TETAAl DPAOA EIT Oi Ecel AA Al OA O
SMA, etc.



10

Manual de Usuario de SeismoStruct

Una amplia biblioteca de elementos 3D, tales como elemento no lineal vigaumna con fibras,

elemento de reticulado no lineal, elemento panel infill no lineaglementos de A i BT O @A Op A

lineal, elementos link no lineales, etc., que pueden ser utilizados en conjunto con una amplia
OAOEAAAA AA OAAAETI T AO POAAAEETI EAAOG AA AAAOI h EIT O
Treintayunoi T AAT T O EEOOAOI OEAT Oh O Ainedlad/tri Aiiedlds conT AAT T O 1
AT AGOAAEI EAT O AET AHTUGERT h1 AAITAIAG | DA-3tEEGA OAAAES T
modelo de Takeda, modelo de Rambei@sgood, etc.

2RAO0EOETTAO "AOAAAO Al # & AE Cds, Cdpdcioadl dd Gotantyl OAAET T AC
Capacidad de Momento Flectorde los elementosy de | Al BT O.OHapseid Ae AECT O

disponibles en este momento%OOT A8 AECT @ #A8ABCE# % ITADOEAAT T AA %0
3pOi EAA A )T OAOOAT AE&T MDA pABAECHET G pd EAIAT AAEGH A
+1 . %0 % | #8AECI ' OEACI AA )1 OAOOGAT AEITAO 3poOi EAAO

wOAl OAAEel 3pOi EAA AA 400NOpAQS

Varios Criterios de Performancegque permiten al usuario identificar los instantes en los cuales
AEOOET 01T O AOOAAT O 1 pi EOCAO AA AAOAI PAdl O 1 Al AAI
AOOQOAQOOAih ATIADOTQS -ARAEAT OA OO0 001 AO DI OEA]
$1T 0 Al CI OEOITO AA OAOT | OAEST AEZAOAT OAGY Al Al cT
algoritmo de ordenamiento de nodos de CuthdMcKee, formato de almacenamiento Skyline) y

el algoritmo Frontal para sistemas dispersos, introducido por Irons [1970fon el algoritmo de

i OAAT Ail EAT 61 AOOI 1 UGEAT DOI DOAOGOT DPI O )UUOBAAET +p
Las cargas aplicadas pueden consistir en fuerzas constantes o variables, desplazamientos y
aceleraciones en los nodos. Las cargas variables pueden variar proporcionalmente o
independientemente en el dominio del tiempo o pseudtiempo.

, A POl PACAAEeT AA 1A ETAI AGOEAEAAA A 11 1AOCI ¢
Aopl pAEOAI AT OA Al 3AEOIT13000AOh DPAOI EGEAT AT 1A AO
»OOAAEI EAAA 1 O0ii OEAA U POAAEOE&T EITAI OO0 DAOA 1 E
PDAOIi EOA 1T A AAOAOI ET AAEeT DOAAEOA AA 1T A AAOCA AA A
SeismoStruct posee la habilidad de subdividir inteligentemente la magnitud del incremento de

AAOCA 1T AA OEAIBI AOAT AT OA DOAOGAT OAT bpOT Al AT A
AAPAT AA AAT COAAT AA 1A AEEEAOIOA&S%&WﬁbiOAOQ
DOl COAI A AOOT i UOEAAI AT OA AOI AT OA Al ET AOAI A1 O1 A



General

REQUERIMIENTOS CBRSTEMA

Para utilizar SeismoStruct, sugerimos:

T o# jI OIUNOET A OEOOOAI 6q AT1T O11T AA 110 OEGCOEATC
posteriores de Windows (64bit);
T 8GB RAM;
1 2A0i 1 OAEET AA PATOAI I A AA poooe@xoew 1 [ AUT ON
T #11AgeEEl A )1 OAOT AO PAOA Al OACEOOOT AAl O1 £OxAC
b{¢t[/DAL{fbb{e¢! [/ Ljb 59 {hC¢2! w9
LyaidlftlIOAsy RSt az27fidsl NB
Para instalarSeismoStructh OECA 11 0 PAOI O NOA OA A1 Oi AOAT A Al 1 OF
1. $AOAAOCOA T A 11 O0EI A OAny@#Hsebmodohkdom/pr@uc@OAT A AAT OEC
2. ' OAOAA 1 A APl EAAAEelT AT OO 1 OAAT AAT O U AEAAYT OAI

ET OOAT AAEE&T ¢

Choose Setup Language X
2 Select the language for this installation from the choices below.
-
Spanish [Spain, Traditional Sort) ~
Cancel
3AT AAAEeT AA1T 1 AT COAEA AA POAPAOAAEEI]

3. ,0Aci AA Al AcCeo Al EAEIT A AA pOAEAOAT Aelh AT Al

ﬁ SeismoStruct- InstallShield Wizard X

Bienvenido a SeismoStruct - InstallShield
Wizard

InstaliShield(R) Wizard instalard SeismoStruct en su
equipo. Para continuar, haga dlic en Siguiente.

ADVERTENCIA: Este programa esta protegido por las leyes de
derechos de autor y otros tratados internacionales.

< Atras Siguiente > Cancelar

! OEOOAT OA AA ET OOAI AAEE&T | POEI AOA OAT OAT AQ
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4. (ACA Al EA O1 AOA A1 A1 01l 3ECOEAT OA PAOA AiT1OET OAO
el Acuerdo de Licenceé 01 O Z£AOT Oh 17 Al T AOGAT OAI AT OA U AAADO,
casilla correspondiente.

5. (ACA Al EA GiguettdEnfaiventaria §iguiente, haga clic sobBguientenuevamente
si desea instalar en la carpeta de destino seleccionada por defecto, o haga cli€ambiarpara
seleccionar una carpeta diferente.

6. (ACA Al EA OristAld hesgeie hakth qdé dl software haya sido instalado.

7. Alfinalizar el proceso, haga clic sobrEinalizar para salir del asistente.

ﬂ SeismoStruct - InstallShield Wizard X

SeismoStruct Finalizado - InstallShield Wizard

InstallShield Wizard ha instalado SeismoStruct correctamente.
Haga dic en Finalizar para salir del asistente.

< Atras Finalizar Cancelar

! OEOOAT OA AA ET OOAI AAE&T {171 OEI A OAT OAT AQ

Desyaidl 1 OAsy RSt az27F6Ggl NB

Paradesinstalar el software del ordenador:

I AOA A1 TATYT AA )T EAEI
Haga clic emAjustes
(ACA AT EA Al 3EOOAIT A AT Al 1T ATY #1171 EZECOOAAEe] 8

SeleccioneApps & Featuresen el panel izquierdo
Seleccione el programa de la lista de todas las aplicaciones instaladas.
Espere hasta que se desinstale el software.

oukwnE

Ewo/ !/ Ljb 59 {hC¢2RE®GISTRO ht/ Lhb9{ 59

Para iniciar SeismoStruct, seleccionénicio > Programaso Todos los Programas > Seismosoft > .
SeismoStruc2026 > SeismoStruc026! DAOAAAOU 1T A OECOEAT OA OAT OAT A AA OA
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SeismoStruct
E Opciones de Registro SeismoStruct
©  Continuar en Modo de Prueba Informacién de Licencia: Licencia temporaria

(5] Obtener Licencia Académica
@ Adquirir Licencia Comercial

) Reqgistrar USTED TIENE 3() DIAS REMANENTES
@ salir
Estado de Conexidén a Internet: Es posible:
CONECTADO - Continuar utilizando el programa en modo de prueba

- Obtener una licencia académica
(es necesario introducir una direccién de e-mail académico valido)

@ Ayuda - Adquirir una licencia comercial

- Registrarse utilizando una licencia valida

& SeismoStruct

Ventana de Registro de SeismoStruct

1. Continuar utilizando el software en modo de prueba. o o
2. /| AGAT A0 O1T A 1 EAAT AEA AAAAT I EAAPMERT AABAMAN A TE
3. Adquirir una licencia comercial.

Seismobtruct

E Opciones de Registro Formulario de Registro
) Continuar en Modo de Prueba MNombre
5] Obtener Licencia Académica | |
@ Adquirir Licencia Comercial Institucion/Organizacién
(5] Reqgistrar | |
@ Salir Tipo de la Licencia

Estado de Conexién a Internst: | |

COMNECTADO

Llave de Licencia

¢ Registrar |

@ Ayuda

@ SeismoStruct

Formulario de Registro

1
IMPORTANTE: Respecto a la llave de lincencia por favor note que, como indicado en el mensaje que :
ApAOAAA Al OAG AA NOA ADPAOAUAA 1A OAT OAT A DOBAAE!
AT OAOET OAO T1 OI1 OR026 R& onsfglientd, Adrdita b I6suEuErid A solicitar una 1
licencia nueva. :
1

I OAO AA OOEI EUAO Al O1 £#OxAOAR AAAAOU OAI AAAEIT
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Mo b PRINCIPAL BARRA DHERRAMIENTAS

AAAAA A
NOA Ao Al i

o)) E
del Pre-Procesadorh AOOAAT ODPI O

siguientes componentes:

-ATY O0OET AEPAI U
"AOOA AA :deajy Gld Barra de Herramientas principal;
Tabladeinputdq AAAAET AA AOOA

= =4 —a -8 -8

“AOOA AA: sébrk B Eduierbla de la ventana del programa;

AAEAAOT o

-8 AOI T 0N

Ventana del modelo 3D y barra de ajustes : sobre la derecha de la ventana del programa;

SeismoStruct [Sin titulo.spf]
rchivo Editar Visualizar Definir Resultados Herramientas Ejecutar Ayuda |

R P EERFREEEE I T

|
Analisis Time-History Dindmico ~
[

$ Pre-Frocesador

@ Procesador

W

2 | ojl

Materiales Sectiones Clases de Elementos  Modos Conectividad Elementos  inculos Internos  Restricciones  Curvas Time-history  Cargas Aplicadas  Revisiones basadas en cadigo  Criterios de Per| 4 |

Agregar Nombre Ele... Clasedeel... Mombre{s) nodo(s) Cachos rigi...  Liberaciones de Fuerzas... Tiempo/F.C. de Activacion
Editar

Eliminar

Duplicacidn

Subdividir

" Input Tabular

" Input Grafico

<<

Ayuda

@ * =g

Longitud: m  Fuerza: kN  Masa: tonne

Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

<OAA A-RrbcesadorA

T OA O AAdntarka prinépal OdelOBA AGET D1 A

AAl DOI CO

" A: @O d\parfe Aupgridr Oedahveriadal dé) frayrama;

NOTA: El meni principal y la barra de herramientas se encuentran disponibles en todos los estados del
programa (es decir, Pre -Procesador, Procesador y Post-0 OT AAOAAT 08 3&1 1

pi AOU,

OAOOAT OAO OAOQUI

ieAOI T Al Al

aSy g LINRYOALI €
EIT AT Y
desplegables:
Archivo
AEAE&IT
Ver

Definir
Resultados
Herramientas
Ejecutar
Ayuda

= =4 -8 -_a_a_a_98_-2

1
1
:
LT DAEI T AO OUI EAAO DAOA Al
1
1
1
1

DOEAGRAEMDIAT | AT 7

AOOAAIT e-Ardcesadar), midnkds que @§ C
OEOEAI AO Al ¢ OE O 8es adibnalésGiepertdierid déIO:

NOA OA A7 AOAT OOAs |
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Barra de herramientas principal

La barra de herramientas principal DBOT OAA AAAAOI OUPEAI AT URAO 1 PA
frecuentemente utilizadas.

IO E > H BB

AmSlvaR S oeRHURL A
Barra de herramientas principal
51 OEOOAUT AA OT AT O 1710 AT ATATO 1TAAAOAOET O PAOA AT

-AT7 DOET AEE Atajos de teclado "7 68l AA A
herramientas

Nuevo Ctrl+N [D

Abrir Ctrl+0 )

Asistente - %’j&

Modelador de Edificio - W"EEE]
Archivo gL

Guardar Ctrl+S

" BAOAAO AT i1 8 -

Exportar a archivo XMI8
Importar desde archivo XMI8

Mostrar estructura de archivo SPF

Deshacer Ctrl+z

Rehacer Ctrl+R
Organizar Grupos

Deshacer -

i v 29

Ordenar por nombre

Editar | OAAT AO PIi O 1711}

#1 DEAO 3 A1 AAAE&T Ctrl+C
#1 PEAO ' OUEEAT ¢ Cul+Alt+C

0ACAO 3AI AAAE&T Cul+Vv

aED

" OO0AAOS Ctrl+F
Buscar Sguiente F3
Seleccionar Todo Ctrl+A

001 PEAAAAAO - 8 AC Ctrl+wW

001 PEAAAAAO - & AC cul+Q

du®

%OOAAp OOEAAO AAI
Ver Iconos Grandes

6A0 YATTT O 0ANG/
Propiedades Materiales

Definir Propiedades Secciones

Clases de Elementos
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Resultados

-Al 7 DOET AEE Atajos de teclado "1 081 AA A
herramientas

Nodos Estructurales
Conectividad Elementos
6pT AOIT O )T OAOT i
6pi AOI T O %@OAOIT I
Curvas Lineales
Condiciones de Carga
Fases
DesplazamientoObjetivo
0AOUI AOOT O ' AADBC
0AOUI AOGOT O AAT ¢
Respuesta
Revisiones de Capacidad
# OEOAOET O AA $AC
Output
2ACEOOOI O !'1 U1 EC
Cantidades Modales
Output Paso a Paso
Deformadas
Extraer Solicitaciones Internas
0AOUI AGOT O AA 21}
Solicitaciones sobre Elementos
Output Esfuerzos y Deformaciones
Envolvente IDA

Unidades de Medida Ctrl+U

& c

Crear archivo AVI...

%
L]

Mostrar archivo AVI...
2AAEAOEAO ' OUEEI -
| EOOOGAOG AA 001 U/
Post0 OT AAOGAAT 08

| PAET T AO ' OUEEAI

Herramientas

Ajustes Deformada =
Calculadora -
Creador de SPF

Abrir SeismoBatch

s B & o

Pre-Procesador
Ejecutar Procesador
PostProcesador

©

Ayuda SeismoStruct F1

Rotar/mover el modelo 3D -

Manual del Usuario de e
SeismoStruct
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-Al 7 DOEIT AEE Atajos de teclado "1 081 AA A
herramientas
yT £ 0 A AR 6 AOE!/
SeismoStruct
%EAI DI T O AA 6AOE

Descargar Achivos de Ejemplo

i CEEE@Q

Foro SeismoSoft

Tutoriales en Video

Enviar un Mensaje a Seismosoft

YO N

Sitio Web Seismosoft -

Registrar Nueva Licencia
| AAOAA AAS8 -




LYAOAZ2 wi

%OOA AAPpOOI IDOHI ACGIEA O ATE@OH® AT 1T 3AEOCIT3060006A0
B3AEOI 1 3006A0 EA OEAT AEOAdAAT DPAT OAT AT O6AT O1 Al 1 A £
i AEAGEOT AO NOA OOOAA POAAA AEAAOOAOEEDOI BOEAE] BT ERDC

AT O1TT O PITATO 1 ET OO1 08 sIAA EQGE T WU ARG 31 ACRAGETT 3 QA0 A0E NOA
Ol A O0AU NOA EAUA AOEI EI AAT O11T 0 bPI AT O ATTAADPOI O EI BT
intuitivo.

TUTORIALNLCAb # [ L { PUSH®/ER DE WHRIFICIO DBOSPISOS

5Sa0ONRLIOAsY RSt tNRBOfSYL!

Intentemos modelar un edificio de dos pisos de concreto reforzado tridimensional, para el cusé

OANOEAOA AT OOAO AT Ul EOGEO AOOUOEAT O AA DOOEI OAO j AT 1/
DAOA O1T A AAAEOEeéel AEUAEI U OUPEAA AAIl AAEEEAEI 8 , A CA]
vistas correspondientes abajo:

ot
4.0 300!25% T
— e N 2
C8 500/300 2 1%’ o
T ‘
! N | \c7 2501500
B 453 B
\o=150)” o
NJ
N ‘ M
C4 300/500 C5 300/500 C6 300/500
N N
o 1& 1& =
o o
s 2% 2
. o g
C1 400/400 C2 400/400 C3 750/250
- 4.00 s 6.00 o

Vista en Planta del ler piso del edificio.
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I

615
1A g 4800/250 T
N 0
Y] PN S
ﬂ
-~
7 2501500
AN
/52 8
/5 — i
Sl I
o [ ]
6 3008500
S | c5300/500
AN
1& o
\b=150> e
S
(!
RN [ Y
C2 400/400 C3 7501250
—# 1.45 # 6.00 #

Vista en Planta del 2do piso del edificio.

Iniciando: un nuevo proyecto
3ATARAREI TAT AT Al GAHEADIATI AAI ARTAMUT ANA Aw/iHioREAK EAIS EAI

AAOOA AA EAOOAI EAT OAOR OA AAOEOU 1A OAT OAT A AAT -1 A,
AA PEOI O U Al OOOA AA PEOT O POAAA OdreaAMudvE ProydcO @A 8 0 OT /
Edificio.Para este tutorial los siguientes ajustes fueron escogidos:

1 UnidadesSI

19 4A1i Aai 6 AOOI PAT O PAOA 110 OEPI O AA OAOEI 1 A8
1 2Pisos

9 Alturas de Piso 3m
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HI| Modelador de Edificios X

Crear Nuevo Proyecto
Unidades Configuracién Estructural

E . Crear Mueve Proyecto (®) Unidades del 51 Nimera de Pisos:

[ Abrir Proyecto Existente O Unidades Inglesas

= Tipologia de Armadura
‘,L| Abrir Proyecto Existente

(®) Tamafios Europeos

Alturas de Pisos {m)

() Tamafios de EELU 1opiso |3.000 5 11th piso (3.000 -

Cancelar 20piso |3.000 12th piso |3.000°
3°pisc 2000 2 13thpiso 3.000 2

Ayuda 4th piso | 3.000 2 14thpiso | 3.000 2
Sthpiso 3.000 = 15thpiso | 3.000 2

6th piso |3.000 = 16th piso  3.000 2

Ajustes Avanzados Pthpiso |3.000° 7 17thpiso | 3.000 T

8th piso |3.000 18thpiso | 3.000

Sth piso  3.000 = 19th piso | 3.000 =

10th piso | 3.000 20th piso | 3.000

-8AOI T AA )T EAEAI EUAAEET AAl -1 AAT AAT O AR %AEAZ
$ A1 A Al EA Ajdsiede MbdBladbr déiBhiificiedy AAZEET A Al 4EDI AA 1101 EGEO
'TUI EOEO AA 0OOET OAO %wOOUOEAT gqh Al -1 AAI AEA AA %l Ai A
06 001 A AHITUOKENAD| Ach Eiérda pabaicGuimhabivigasel A1 AT 01 AA [ AOAT ET A
AT T A& Oi 61 AA fuerda pahalld Aniirds YABmento AA | AOAT AIIAT HIOOEGHT AAES T
basadaAl AAOBI AUAI EAT O DAOA | EAI AOI O AA O1 OAIl Adi i ATl
incluir el ancho efectivo de lasviggd 1 A #11 AECOOAAEE&T %OOOOAOOOAI h 110 #
#AOCAO U 1 A0 OAOEOEITAO AA #OEOAOET O AA $AOAI PAdT A E

ﬂ SeismoStruct Ajustes del Modeladar de Edificios x
Coeficientes de Combinacién de Cargas Criterios de Performance Revisiones basadas en codigo
Tipo de andlisis Modelado de Elementos de Pértico Modelado de Losas

Cargas aplicadas

Tipo de andlisis: Condiciones de carga:

Andlisis Pushover Estitico v Distribucién uniforme ~
Control Node

Define Control Node v = Mo defina nodos de control en pisos con masa menor al

10% de la masa del piso inferior

Automatic control node is defined at the center of mass of highest floor with mass no less than 90% of the floor right below it

v Ok | X Cancelar Ayuda

-8AOI T AA 1 EOOOAO AAIT -1 AAT AAT O AAl %AEEEAE]T ¢
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0AOA AEAAEI EOAO 1A AAEET EAEE] AA CATi AOGOpA U 11 AAIE
Ei bl OOAOOA AAOCAA! AREEAQAT T I PDPEHPABLBADORDTI ® AAT Al 081l
en la barra de herramientai.
l"l M‘ndehdcr deE‘d\lvuo'.de Sle-:mcszrun']&nr-w\c br-v‘! =] X

Vel ewn QR miw CEH esiee s FR w0 @9

E#E 2 v+Se DhAOwLITHERAEGT o2 F 0 v

@ ¥

5 e\

g PR —%- l

1 < 7

Q T

Q g 3

S |

[—Q ) -

Q !

g g

Modelador de Edificio z) T OAOAE&T AGKDOT AEAOQEI]

YT EAEA ET OAOOAT AT 1T EAT AOT O AdOne@cClowhAR AGOARRARAAB |
A OOAOGI O AAT Al @phra doiurin@skdotBnigllafe& Alier@afivamente. Selecciones una

de las otras columnas disponibles, forma de L&\I), formade T (ﬂ), circular (@), 0 sus contrapartes

AT AAT EOGAAAOG8 , A 6AT OAT A AA 001l PEAAAAAO AA T A AT10I1
usuario puededefinr OO CAT I AOOpAh 1T EOAT AA &£O01 AAAEeT h OAEOAOQUI
AA 1T AOGAOEAIT h AT O1T1 O1T OET & 2ara los nidmbrose&rdcd@dsOEsehdeOA AT O A
materiales debe ser definido para cada miembro estructural.

%l [ eAOIT AA OAOO AA |1 AOAOEAI AOh 110 OAITOAO AA OAO
son determinados. El set de materiales debe ser definido para cada miembro estructural. De manera
predeterminada hay dos sets de materiales en el prograan uno para los miembros existentes, llamado
Predeterminado Existentegl cual se usa en este tutorial, y otro para los miembros nuevos agregados
AAAEAT A OAEAA PledetdriiAdda NuavoLbsiudubridsfplieden agregar nuevos sets de

materiales o editar los existentes, pero no pueden remover los esquemas de material predeterminados.

Para este tutorial seleccione modificar el sé®redeterminado Existentg asignar concreto clase C20/25

y acero clase S500.

Wl Ajustes de Material X

Ajustes de Material  Defina las propiedades de los materiales (nueves y exstentes) en e médule de Medelaje del Edificio

Nombre Tipo fc, Valor promedio (MPa) fc, Promedio-o o fck (MPa) fs, Valor promedio (MPa) fs, Promedio-o o fsk (MPa)
Agregar
S Predeterminado_Exi... miembros existentes 20.00 15.00 444,44 400.00
Predeterminado_Mu... miembros nugvos 33.00 25.00 555.56 500.00

Editar

Eliminar

Ok
Cancelar

Ayuda

Modelador de Edificio z Sets de Materiales
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ml Modificar esquerna de material existente >

Nombre Predeterminado_Existente Tipo  miembros existentes

Resistencia del hormigon (MFPa)

Valor Promedio Clase de Hormigdn e
Promedio - o |16.00 =
Resistenda del Acero (Mpa)
Valor Promedio |444.44 = Clase de Acero | 5400 [

4

Promedio - o |400.00

Ayuda ok I Cancelar l

Modelador de Edificio z Modificar esquema de material existente.

l

$ U1 AdidedAT Al BdpledadedAvanzadas de Miembriws usuarios pueden definir los ajustes
AAlT T EAIT AOT AOOOOAOOOA AA AAOGAOAT AT1T Al #eAECI 3AIl A
Propiedades avanzadas de Miembro X
Clasificacién
Referencias en los Cédigos
(®) Primarios EC8
[[Isin detallado antisismico Secciones A3.2.2(3)(5)(7)-(9)
Osendaics EC8: seccion A3.2.2(3)(5)(7){9) ASCE 41-17
- - oo _|ASCE 41-17: tablas 108, 10-0 and 10-11 tablas 10-8, 10-9
Tipo de Varillas L
Acero frégil forjadoen fric  [] Barras longitudinales lisas O

Traslape de Varillas Longitudinales
Tipo de Empalme

(O Losa indinada o elevada (definida por 3 puntos)

(®) Miembros con varilas corrugadas longitudinales con extremos lisos traslapadas en las secciones de los extremos

Longitud de Empalme

(® longitud relativa de empalme adecuada, lo/lou,min > 1, ok l

(O longitud relativa de empaime inadecuada, 0<loflou,min<1,

(O longitud absoluta de empalme, lo (mm) Cancelar

Accesbilidad del drea de intervencién (para miembros nuevos o fortalecidos)

(® Normal (faci) (O Redudda (dificil)

Recubrimiento de Hormigdn

Espesor (mm) 25.0] =

Modelador de Edificio z Propiedades Avanzadas

YT T 0UOR Al ODPOT O AA ET OAOAE&T 6 AAI Al AT AT 61 DOAAA
el centro, o los lados de IE OU ARATI A OAAAEeélT AT 1T A 6AT OAT A AA 001 PEA/
AET AT OET T A0 AA OAAAE&lT AUTAT1T1AO AT EAh 1T EAT OOAO NOA 1A
por los botones de 0, 9%, 18y 270c 0 AOECT URAT IWUAQ@OI T ADPOI PEAAT AT 1T A |
Al OOAODPI T AEAT OA AA 1 A 6AT OATA AA 001 PEAAAAAOGS ! O1 NOA
para las columnas del primer piso, parad OT D 8AGRE QNOOA OOOT OEAIT -1000mmisE OAT AA 4

asigna a todas las columnas.
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Archivo  Editer Visualzar [nsetar  Hemamientas  Ayuda

U @Sl sm K@ mem  vE eeehes v B 9 e @@
3
@ . Cs @
6\ A
'E - i T g4 r
@ \"r A 3 Visualzar Geometid  vigualizar Armadura
] 3 T .
T I

Q ‘ } g °
Q g 3 |
Q T —0—i
Q I { :
a @"..0

® Longtd completa O Longtud ibre a 08 <

§ § BRestingds Nevel de Fundacon (d): [0
Secciones Estandar
Cusdrads  Rectanguisr
~ N~ e
T —
# 400 ’ 400 s Soms0
|75 <

X -4050 Y:0

Modelador de Edificio z Propiedades de Elemento Columna

Las dimensiones y el refuerzo de los miembros (columnas, vigas y muros) del primer y segundo piso se
muestran en las siguientes tablas:

Altura Ancho Refuerzo Longitudinal Refuerzo

(mm) (mm) Transversal
400 400 4R 18+4A 16 A1o0/10
400 400 4A18+4A 16 A10/10
750 250 4R 16+8A 14 A10/10
300 500 6A 18 A10/10
300 500 6A 18 A10/10
300 500 6A 20 A10/10
250 500 4A20+2A 16 A10/10
300 500 6A 18 A10/10
250 1800 (4A16+8A 14)+#A 10/20+4 Ay T i « A10/10
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Altura Ancho Refuerzo al Refuerzoenel Refuerzo al Refuerzo
(mm)  (mm) inicio de Viga  medio de Viga final de Viga Transversal
500 250 03A14u4A14 o02A14u4A14 o03A14ud4A14  AS8/10
500 250 03A14u4A14 o02A14u4A14 o04A16udA14  AS8/10
500 250 03A14u4A14 02A14u4A14 o03A14udA14  A8/10
500 250 03A14u4A14 02A14u4A14 02tA20u4h14 A8/10
500 250 02A14u4A14 02A14u4A14 03A14udA14  A8/10
m 500 250 03A14u4A14 o02A14u4A14 o02A14udA14  AS8/10
500 250 03A20u2A14 04A14u2A14 03A20u2A14  A8/10
500 250 03A14u4A14 02A14usA14 o02A14udh14  A8/10
m 500 250 02A14u4A14 02A14u4A14 o02A18u4A14  A8/10
500 250 04A16 u4A14 o02A14u4A14 o02A18udA14  A8/10
- 500 250 02A18 u4A14 o02A14u4A14 o02A14usA14  A8/10
500 250 02A14 u4A14 02A14u4A14 o03A18udh14  A8/10
500 250 02A18 u4A14 o02A14u4A14 o03A14udA14  A8/10
500 250 02A18 u4A16 o02A16u4A16 o02A16u4A16  A8/10
500 250 04A16 u2A16 04A16u2A16 o04A16u2A16  AS8/10
Altura Ancho Refuerzo Longitudinal Refuerzo
i (mm) Transversal
400 400 4R 18+4A 16 A10/10
750 250 4R 16+8A 14 A10/10
300 500 4A20+2A 16 A10/10
300 500 6A 20 A10/10
250 500 4A20+2A 16 A10/10
250 1800 (4A16+8A 14)+#A 10120+ Ap ¥ 1 ¢ A10/10
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Altura  Ancho Refuerzo al Refuerzo en el Refuerzo al Refuerzo
(mm) (mm) inicio de Viga medio de Viga final de Viga Transversal
500 250 04A16 u4A14 02A14usA14 o04A16 u4A14  A8/10
500 250 02A18 u4A14 02RA14u4A14 02A18u4h14 A8/10
500 250 02A14u4A14 02R14u4A14 03A14 u4h14 A8/10
500 250 03A20 u4A14 02A14usA14 02A14 u4A14  A8/10
500 250 02A18 u4A14 02A14u4A14 03A14 u4A14  A8/10
m 500 250 03A14u4A14 02R14ud4A14 02A14 u4h14  A8/10
500 250 02A14 u4A14 02RA14u4A14 03A18u4A14 A8/10
500 250 03A14u4A14 02A14u4A14 03A14 u4A14  A8/10
m 500 250 03A14u4A14 02R14u4A14 02A14 u4h14  A8/10
B10 500 250 04A16 u2A16  04A16u2A16 o04A16u2A16  A8/10

, OAci AA AAO dAinderfar Muro, laA/entaAal d®Rrdpiedades del Muro aparece, donde las
AEI AT OET 1 AOGh Al PAOOeT AA OAAEOBAOUI j1T1CEOOAET Al U
AA 1T A POAOATATT OITAR Al 1TEOAT AA A£EO1 AAkogiedhdes A1l OAOD
AOAT UAAAO AAOAAAO Al AeAEci DOAAAT AAEET EOOAS 3AiA
AOAT NOEAOA AA 1 A0 OOAO 1 pi A Aesladscobida erefeedplo), Aidser@AT | AOO
el muro estructural delineando sus do$ordes en la Ventana Principal.
.x Modelsdor de Edifici SessmoStruct * [Sin tvtulo.bmé] o X
.H-—aug'—,« ‘hw o vl sl vz | B B @ 0GP
FEELS v+Se llnl..-Ll'rlll.'l‘\‘O i@um
@ /1 | @
B 5 W Gesmeris (FRRRE ReidTS
@ 7 . 615 T
@ ¥ A0 ’ 3 L
q | ; 1'
Q 8 * :
q 1 =
Q ; i s
Q ‘ ® Longitud completa f‘Lmomdh; . a0 c
§ § Erestringda Novel de Fundadion (d): [0 .
‘ Armadura
Modelador de Edificio z Propiedades de Elemento Muro
yT OAOOGA 1 AO OECAO IAskrrSAvigdel 11 A TOCPAGE TAA BBRMIT AT O A A

e
correspondienteﬁr, de manera similar al de los muros. De nuevo, es posible defifEU A E 1 la A
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CAT I A(éhﬁhb Wprofundidad), el refazamiento (longitudinal y transversal al inicio, el medio y final

de las seccioneh A1 OAO AA 1 AOGAOEAT h 1 A0 POI PEAAAAAO AOAT UAA
vista en planta dandoclic en el eje prefgpgo (izquierdo, centro o derecho). Adicionalmente la carga

distribuida puede AA £ET E OOA [OGAA AGA definiE Qublquibri®ga permanente asociada al
peso propio delsistemaestructural o a las cargas vivas de las losas (p. ej. Acabados, relleatrs).

il Modelador de Edificios de SessmoStruct * [Sin tvtulo.bmf] a x
Brchivo  Editsr Visualizar [nsertar  Herramientass Ayuds

PR R mim V] esws e (P @ 08D
22 "+-Se DhaOu |TEHER&EOT 22T 0 v
] B @
Q e [ mostras Madfcar ancho Effectivo
- *__7_“_,___--6.\5"7-- T Visuahoar Geomevia  Visuskzar Armadura
Lﬁ L . )
- I.—-‘ . o ‘|'
Q . —— g ’7
Q & |
q - :_ =280 =
Q T } T
4 | ] m
a Fe | ko Xz ~
e
Langitudf@°:
8 2 [ tadinads dh: 0 e &z 0
Secciones Estandar
Reectangular
4 B il B g €
300%400
of—400 00 L 300x500

Modelador de Edificio z Insertar Elementos

B Modelador de Edificios de SesmoStruct * (Sin tvtulo.bmé) o X
Archivo  Editar Visualzar Insertar  Hemamientas Ayuda
Haudafhw ol el | W @ 0D
CFE 24Ce DhEAOHLTHRAOT <28 F 0w
@ B: |[@
E 2% [IMostrar Modkficar Ancho Effectivo
e Visuakaar Geometris  Visuakzar Armadur
g e e x Visusizer s
¥ 3 o2
3
Q T I
i T g
Q & p l
Q < :3 250
° T T
Q . 4 1 )
L8 i 1
Q T | } xyrs:
X2
Longtud/o
[ tndinado dhi. &z O
g -
Secciones Estandar
Rectangular
250x400 A
B N~ P
300x400
1 00 1 .00 ~ 300x500
e

X: -1000 Y: 4800

Modelador de Edificio z Propiedades de Elemento Viga

Para insertar losas vaya al &1 7 D O Hrisektér B Adsd ojhagaclic AT A1 *\de Gadbarra de

EAOOAI EAT OAOh AOCECT A 1 A0 DPOI PEAAAAAO AA 1T A 11 0AR NOA
permanentes y vivas adicionales, y delelicAT A OA1 NOEAO UOAA AT AAOOAAA PI O A
i AT1 61T AOh PAOAAAOhR OECHMDQB8ABRGAROOU ABEOCOREBAI AR DAOA
OAAT AOCOI i UOEAAI AT OA AOCECI AAAO AA AAOAOAT A 1 A AAOA«
notarse que el peso propio de las losas se calculaatierdoA OO CAT 1 AOOpAh | AGAOEAIT AOh
Unavezlalosh ODAAET EAAh DPOAAA didabhshatel dodedpbndiériiek dnilalvdntana
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AA 001 PEAAAAAOS8 | AAI UON
Al AOAAE&T AA Oii1i1 O60AO b

ﬂ Maodelador de Edificios de SeismaoStruct * [Sin tvtulo.bmf] a x

A I AA
I A

o~

Archivo  Editar  Visualizar Insertar Herramientas Ayuda

PHGeE sm | KR =i

Fondo | Ninguno v iE §| E W| @’I|

1 ‘u-%-@@ DbQQSUﬂ&lOT\
ﬂ@

Bordes:

B%: Apoyado
Cc1o

B12: Apoyado
B11: Apoyado
B10: Apoyado
B9 Apoyado

3.55——2.65—#

Q 7 q E Condiciones de Apoyo
Q .

Q I E— L 0

Q n

Q 8 : 3 4 8

Haga dick en las vigas para modificar condiciones de apoyo

Armadura

Anguio (%) entre los ejes locales de losa X-¥' y ejes globales X-¥

Refuerza inferior & medin clarn:

I oo
#

e
5
5]

i

v

X: 15292 Y: 5469

Modelador de Edificio z Propiedades de Elemento Losa

Categorias de Areas Cargadas

N

Cateqoria &, Areas Residenciales, General:  1.5-2.0 kNjmz

Cateqoria A, Areas Residenciales, Escaleras: 2.0 -4.0kMfm2

Cateqoria &, Areas Residenciales, Balcones: 2.5 -4,0kN/m2

Categoria B, Areas de Oficinas, General:  2.0-3.0 kijm2

Cateqoria C1, Congregacidn de Personas, Areas con Mesas:  2.0-3.0 k/m2

Cateqoria C2, Congregacidn de Personas, Areas con Asientos Fijos:  3.0-4.0kM/m2

Cateqoria €3, Congregacion de Personas, Areas sin Obstaculos para Personas Moviendose:  3,0-5J0 khm2
Cateqoria C4, Congregacidn de Personas, Areas con poshles Actividades Fisicas:  4.5-5.0 kjm2
Cateqoria C5, Congregacidn de Personas, Areas susceptibles a Grandes Multitudes:  5.0-7 5kN/m2
Cateqoria D1, Areas de Compras, Areas de Tiendas al Por Menor: 4.0 -5.0kN/m2

Cateqoria D2, Area de Compras, Areas en Tiendas por Departamentos:  4.0-5.00kN/m2

Cateqoria E1,Uso Industrial v de Almacenaje, Areas susceptibles a Acumulacién de Mercancia: 7.5 kI/m2
Categoria E2,Uso Industrial v de Almacenaje, Uso Industrial: Basado en el uso previsto { 7.5 kNfm2)

Cateqoria F, Areas de Tréfico/Parquen de Vehiculos Livianos:  1.5-2.5 kNimz

1 aosvalores en nearita saon 1Ios valores nredeterminados/selecolonados

Modelador de Edificio z# AOACT OpAO AA <OAAO #

, OAci AA ET OAOOAO OIT AT O 110 Al AT AT OT O
AT Al 1 A8 %l DPAOOEAOI AOh T&80OAOA NOA I
la Ventana de Propiedades de vigas; cadafaiE | A AZAAOEOI A
ser cambiado por el usuario. Adicionalmente, las vigas invertida@ A i A
muestra en la figura siguiente:

|-|-|\ I>
—_ o
mh
00
(@)
T
p~3
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ﬂ Modelader de Edificios de SeismoStruct * [Sin tvtulo.bmf] [m] x

Archive Editar Visualizar Insertar Herramientas Ayuda

PBIGS o5 N = e @0
Fir

ianm @J

Mostrar Modificar Ancho Effectivo

)
i
@ Induir Ancho Efectivo Viga invertida
@ BeffL (397 Beffz 395 [Personalizar
Visualizar Geometria  Visuglizar Armadura
l () Comienzo (@ Medio (CFinal
Q “
. alies cagaf
Q : - -
—
Armadura ~
S e [t . i Comienzo/inferior: |2 2| 14mm w
S} |
Comienzo/fsuperior: |4 =l 14mm v
Comienzofados: |2 2| 12mm ~
v
X: 13350 Y: 650

Modelador de Edificio z Propiedades de Elemento Viga

Il ET OA AOAA AOOGI i AGEAAT AT OA Al ¢Al PDPEOI AAOAAT Al
pmumu(AO0A|EA|OAOQJl#DDAAdWDé®|@TOéT

Copiar Piso bt
Copiar
12 piso v
A
2%piso v

iAtencién! iEl piso de destino sera sobreescrito!

Canceler

Modelador de Edificio z Ventana de A E U 1 gar@ ¢opiar pisos

"T O0OA 1170 AT AT AT 061 6 NOA 11 A@GeEOOAT AT Al ¢Al DPEOT 8

principal (( AOOAT EAT OAQD 10 A'deOBOME®0 OAI AAAEI 1 AT AT 01 UOARA OA/

Ventana Principal yoprimiendo A1 AT 60&1 AA AT OOAOS

Al
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Eliminar mediante seleccidn rectangular
Columnas
Muros
Vigas
Losas
E=caleras
Bordes libres

Eliminar

Eliminar mediante ID de elemento
ID: |0
(®) ColumnasMuros
D Vigas
O Losas

() Escaleras

Eliminar

Modelador de Edificio z6 AT OAT A AA AEUI T¢I AA AT OOAO Al Ai AT O

't AAT UOR OA 1 £0A Adenufdrah losielBrAehtasiestriciui@lds desde dl AT principal
(Herramientas Reenumerar%l A1 AQOTTO8A dOBA®EDd® AT OOAOPI T AEAT OA Al

herramientas s U1 ART BA A O1 1 EATAOI Al 171 AOI OAI ARAET T AAI
OTATO 110 AAI UG Al AT AT O1T 6 OA AAI AEA AT 11T AT OOAODPITA
Ml Modelador de Edificios de SeismoStruct * [Sin tvtulo.bmf] a X
Archivo  Editar  Visualiza sertar  Herramientas  Ayuda
\H auw\,y KRR mEm iy e V3 @ w0 WS
‘»ﬁ 2 v+Se DhAaOuLITELE®T cvas & 4
@ - Nmsdcsobvedduv\mmpu.acmhusunmo
B . : s
@ -
@ 1
Q I
Q
Q
Q B . ol
ke
Modelador de Edificio zReAT O1 AOAAEeT AA %l Al AT &1 O
, T OAOC AT Oil1 AAEUI OAIi AEil OA POAAA AiT1OEAAOAO Al Al
debe agregarse desdel i AT 7 D O inbeAdt ® Bardesjde Losa & Voladifhs I A deDOIAG®E 10
correspondiente en la barra de herramienta™ . Una vez dibujado, el Borde de Losa se usa para delinear
1A & OiA AA 1T A 171 0A8 , OAci AA AAEETEO 110 bOI O1T O A

Al OAOT AOEOAIT AT OA EACA AT EA AT Al A1 0el AAERBOAOAA Al
170 AT OAAO 1 EAOAOC TAAAOGAOETI O DAOA AAAEAET EO O UOAA Al
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M Modelader de Edificios de SeismoStruct * [Sin tvtulo.bmf]

Archivo Editar Visualizar [nsertar Herramientas Ayuda

H|-\é‘4 = Ja~ Qﬁ) Piso | 29pisa ~E Fondo | Ninguno

i B e -
Iﬁ 2 *+Se DLEA&OwLITELA®T ~vs & @wv
2] . Borde de Losa 9
: o ‘E;ij/) — - H Haga&pan;:&:u;:ra borde libre:

] =

Q i

Q

Q

Q i

Q

Modelador de Edificio z Agregar Borde Libre

#OAT Al OA AOAA O [T AAITR AO OAlI AGEOAI Al OA &I
it ET OAT AETT Al 1 AT OAn AAAEmhmmmmﬁ@km&@a@ﬁmﬁmmMa.jas
i uo AIiU AAT AT OAA AA @ébdhadeisduraied B €

(Herramientas > Verificar Conectivida@ |
herramientas, paradetectar]l A AGE OOAT
Si dichos elementos existe, Al OECOEAT OA

A dé A Died Ai OOAODI

AEA AA AOAI NOEAO OECA ATl
i AT OAEA EIT £ Of AGEOI

Notificacion
Viga B5 del piso 1: Viga con clara libre mas pequefio que la altura de su seccidn
cDesea eliminarla?

D Mo valver a preguntarme mas sobre esta viga

Si Mo

*

Modelador de Edificio z Verificar conectividad
4AT ABORAA OAO Al 11T AAIIT
W de la barra de herramientas.

d$ AAl PDPEOI

AAOCRIAT B

i AEAT OA
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] Vista 3D de Pisol

Motrar Otros Pisos

X

Ajustes de Piso Inferior y Superior

er piso inferior .
Tipo de Visualizacién | Sélido ~ Transparencia | 50% ~

Ver piso superior

Modelador de Edifico 6 AO - e AOI T o$ AA 0EOI O
Con el modelo del edificio completamente definido, salve el Proyecto del Modelador de Edificio como un
AOAEEOI AA -1 AAI AAT O AA wAEAEAET jAIT 1 A A@OAT OEsél
(I OAEEOI J ' Y AKchivo®d Ghaidaei 6§ A 00AOT 6 AAI Hiddlabarah i 0O0OA 0D
AA EAOOAI EAT OAOG8 . &eO0OAOA NOA A1 OEDIT AASesoSEEOT 11 £
(*spf) y por tanto solo puede abrirse de nuevo desde el Modelador de Edificio.
%O0O0U 1 EOCOI PAOA AOAAO O 1 0AOGI POTUAAOT AA 3AEOIT 3C

(Archivo > Salir & Crear Proyect® | A deDAJAGETO AT OO AiCed la bakadd heBaientas.

$APDAT AEAT AT AAT OEDPI AA AT UI EOGEOR OT A 1T OAOA OAT OGAT A
AOOOOAOGOOAN AT 1 OAOGOOI AAOGI Al #1 OOAT OA " AOGAT .10
especificarse:

Especificar Carga Lateral Mominal X

Corte Basal Mominal [kM]:
100,00

Cancel

Especificar Carga Nominal Lateral

Automaticamente, el programa distribuye las cargakaterales en los nodos estructurales de acuerdo a
sus masas concentradas.

PreProcesador Fases de Carga

, A AGOOAOGACEA AA AAOCA AAT POAAA Al Al AT ®REBEO DPOOE
Fases de CargaDe forma predeterminada el programa define un tipo de fase deontrol de Respuesta,

un desplazamientoobjetvo NOA AT OOAOPT T AA A ¢b AA 1T A OAUel AA AARO
AEOAAAEe&T 8 U O T1T AT AT Al Y1 OEIT PBEOI AiT1 Al OAIT
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PreProcesadog DesplazamientdObjetivo

%I

E h
I AAE&T 3pOi EAAREURLET AREDBAORA OBADOI 8
utilizadas en este tutorial.

#8AECT OOEI EUAAI Al 1T AT AA AiTOOI

ﬂ SeismaoStruct [C\Users\acalderon\Google Drive\SeismaSoft\Translate\Manual\TutorialFiles\SeismoStruct 2016 Tutorial files\SeismoStruct 2016 Tutorial files\Tutorial1...
Archive Editar Visualizar Definir  Resultados

akm P

L
Andlisis Pushover Estatico v
T

- [m] X
Herramientas  Ejecutar  Ayuda

< USBNERE S 0w
‘ @ P @ Post Procesador

Materiales Secciones Clases de Elementos  Nodos  Conectividad Elementos  Vinculos Internos  Restricciones  Cargas Aplicadas  Fases de Carga  Desplazamiento objetivo {target) Revisiones basadas * | *

Calcule Desplazamiento Meta (si esta marcado, el andlisis de eigenvalores se correrad antes del analysis pushover)

Codigo utiizado en los Célculos de Desplazamiento Meta

Nodo Control | Control_Mode ~
EuroCode 8, Parte-3

B Ayuda
Direccidn de Control |x ~

Estados Limite Tipo de Espectro

Fstados Limite Seleccione uno o mas estados limite para usar en las revisiones

Estado Limite de Dafio Limitado Probabilidad de Excedencia 20% / 50 afios - Periodo de Retorno 225 afios
La estructura solo presenta dafio ligero con elementos estructurales reteniendo su resistencia y rigidez. Componentes no estructurales pueden presentar agrietameinto,
pero el dafio puede ser economicamente reparado. Derivas permanentes son despreciables .

Limit State of Dario Significativo Probabilidad de Excedencia 10% / 50 afios - Periodo de Retorno 475 afios

La estructura estd dafiada significativamente con cierta resistencia y rigidez lateral residual.Varios componentes no estructurales estan dafiados. Hay derivas residuales
moderadas.

Estado Limite de Cerca del Colapso (NC) Probabilidad de Excedencia 2% / 50 afios - Periodo de Retorno 2475 afios

La estructura estd altamente dafiada con baja resistencia y rigidez lateral residual.La mayoria de los componentes no estructurales han colapsado. Hay derivas
residuales grandes.

Longitud:m  Fuerza: kN Masa: tonne  Esfuerzo: kPa Aceleracion: m/sec2

-8AO01I T AA $AOanjetvdrAMOBAADIO , pi EOCA

M SeismoStruct [C:\Users\acalderen’\Goegle DrivelSeismoSefti TranslateiManual\ TuterialFilestSeismeStruct 2016 Tutorial files\SeismeStruct 2016 Tuterial files\Tutoriall...

- [m] X
Archive

Editer Visualizar Definir Resultados Herramientas Ejecutar  Ayuda

sehel LI <uawEEI eoew
:Anéllsls Pushover Estético - | P Procesador E Post-Procesadar

Materisles Secciones Clases de Elementos Modos Conectividad Elementos  Vinculos Internos  Restricciones  Cargas Aplicadas  Fases de Carga  Desplazamiento objetivo (target) Revisiones basadas| * |

Calcule Desplazamiento Meta (si estd marcado, el andlisis de eigenvalores se correrd antes del analysis pushover)
Cddigo utiizado en los Calculos de Desplazamiento Meta

Nodo Control | Control Node ~
EuroCode 8, Parte-3

) Ayuda
Direccién de Control |x ~

Estados Limite Tipo de Espectro

Aceleracian Espectral

PGA (g) referida a un
periodo de retorno de 475 1 r Lmitacion de Datie (DLY
Dafio Significativo (SD)
——- Cerca del Colapso (NC)
.08
Amortiguamiento =
5 v 5o
@
o
8
T4
Spectrum Type
P ¥p 0.z
@Typel OTypeZ
1) T T T 1
Tipo de Suelo 5 a 3 a
A ~

2
Periodo (seq)

Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

SEABI T AA $AO@betivdrA RREE DT 3p O EAA

PreProcesadocwS @A aA 2y Sa .| alFrRIFIa Sy /sRA32

$AOAA 1 BeishdSOUOEDEE en adelante seb OT OA A

AR Oi OAAEeélT AA AOAOAA U AAPAAEAAA A Ai OOAI

AOp

ATi1T 1170 &AAOT OAO AA3SACOOEAAA U Al

m

1 ArealizaOA EGBA O EAGRE |

1 AO
Asg
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Propiedades Avanzadas de Miembro de todos los elementos, definidos en el Modelador de Edificio,

OAT AET 1T DOAAAI
pOi PeOEOT AA A
3ECT EAZAEAAQEOI

M| Editar Revision de Capacidad basada en Cédigo

O0A 060
O0AouUl

Nombre del Criterio

OEA

OO0I

OEOOAI EUAOOGA U
o >
E

m

i
Al 01O

Degradacion de la Resistencia

A

AOS8

E
@

AEAAOOA AT Al &
ABRE TATARIT ABGLODAAT U

Tipo de Criterio

|Capacidad de Rotacidn de Cuerda de Elemento de Pértico ~ ‘ |Mantener Resistenda ~
' OK valor |auto
x Cancelar Codigo Estructural | EuroCode 8, Parte-3 ~ Tipo de Notificacidn
" Detener " Pausa & Notificar " Inactivo
Estado Lvmite | Limitacidn_Dafio - Wi
{Rotacidn de Cuerda de Elemento de Pdrtico) < Valor definido en el Reglame
Elementos Pantalla Visual
[IB10_1 ci_1 Color Identificativo
[1B11_1 c2.2
[IB12_1 Cc3_1 Efectos Visuales de Dapo
[JB13_1 Cc3_2 _
[e14_1 Cc4_1 () Ninguna
[IB151 c5.1 (©) Dafio ligera
g Bl 1 G52 ) Dafio moderada
B1_2 M cs_1 e

MBz 1 6 2 ') Dafio serio
O EZ_Z C?'_l Dafio muy serio
B3 1 72 () Agrietamiento diagonal serio
[IB3_2 cs_1 (2 Eliminar elemento
[p4_1 Wo_1
B4 2 wW9_2
[B5_1
[e5_2
[1B6_1
[es 2
[e7_1
1872
[Ba_1
[es_2
[B9_1
[Bg_2

elementos tino infrmFB. infrmFBPH. infrmDEB e infrmDBPH con secciones tioo rers. recs. reles. retes. rets. rears. rerws. reirs. reiles. reites. reics. reits and reiars...

Nuevoi 8 AOAA 2AOEOE

TAOG AR #APAAEAAA

et [C\Users\ac Google Drive\SeismoSoft\Translate\Manual TutorialFiles\SeismoStruct 2016 Tuterial files\SeismeStruct 2016 Tutorial files\Tutoriall..  — O X
Archivo  Editar  Visualizar Definit Resultados Herramientas Ejecutar Ayuda
L @ ol & c = - P
H 5 [ - - sTELEHS oewdl8 @
Lkl 4" L2 =C| [u] &b i
! 1
| Anslisis Pushover Estético < mPrE-Prncasadnr P processdor @pnst—pmcesadm
T |
Materiales  Secdones  Clases de Elementos  Nodos  Conectividad Elementos  Vinculos Internos  Restricdones  Cargas Aplicadas  Fases de Carga  Desplazamiento objetiva (target)  Revisiones basadas + | » |
Reglamento Utilizado en las Verificaciones de Capacidad
‘EuroCodeS Parte-3 V‘ Factores de Nivel de
Seguridad Conocimiento
Propiedades avanzadas de Miembra
Nombre Elemento  Primario/Secun...  Resistenc... Barras longi... Barras longitu... Tipol ™
ECRN R S PR e N g
B10_2 Primario s no no En_S¢
Bi1 1 Primario s no no En_St
B12_1 Primario s no no En_S¢
B13_1 Primario s no no En_St
B14_1 Primario s no no En_S¢
B15_1 Primario s no no En_S¢
BLI primario s no o Esi
< >
Revisiones de Capacidad basadas en Cadigo
Nombre d... Descripdén  Tipo Elementos Degrad... MNotfica... Pardme... (
Chord 5D (FrameE... Capad.. C1_1 C2_1 .. Mante... Motifiar EC8 L. f§
Shear SD  (FrameE... Capaci.. C1.1 C2_1 .. Mante... Notficar EC8 L. §
Ayuda < >
Longitud: m  Fuerzai kN Masaitonne  Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2
O e oy . N PP R PR ~
-8AOI T AA 2AOEOEITAO "AOAAAO Al

#e AECT
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PreProcesadoc/ NA i SNA2a RS 5SaSYLIS32

En eli & A Ode Criterios de$ A OA | Bfaceten todos los criterios que fueron establecidos en los
AEOOOAOG AAIT -1 AAT AAT O AA %AEZAEAEI 8 wcApacdHadaicoktan2OAAAOA OI
se revisan.

PreProcesadoc{ I f ARF 6 hdziLdzi o RSt !yt fAaAa

Antes deaccederA 1 U OFkokesaddldr | AAAA AOOAAT AAAO 1 A0 bGAiBAOAT AEAO Al
T 01 BEOEOh OA 1 OAOOOA A A1 1 OET OAAE&T

ESE\;muStru(t'[(‘\UsEr;\aL gle Di Tr ual\ Ty SeismoStruct 2016 Tutorial files\SeismoStruct 2016 Tutorial files\Tutorial... - [m]
Archive  Editar  Visualizar Definir Resultados Herramientas Ejecutar  Ayuda

NEWMSHBIE O VLU BTE LS €
|Anéhs45 Fushover Estético ~ mPra-szesadur @Pmc&sﬁdnr @pnswmmmdm
:

Vinculos Internos  Restricciones  Cargas Aplicadas  Fases de Carga  Desplazamiento objetivo (target)  Revisiones basadas en cédigo ~ Criterios de Performance  Qutput del Andlisis

)
L2
@
=l
.

Frecuencia de Cutput Gréfico en Tiempo Real Durante el Andlisis
e Frezuenda de Output: [ossplazamiento Relstva  Nodo
. Control_Node v
Los resultados son provistos para todos los Direcddn
incrementos del analisis enlos que se hava alcanzado x -
el eqilrio, sin inclir aquellos con reduccion del
incremento. e

Cr=c| . © .

Output

Parémetros de Respuesta  Pardmetros de Respuesta  Picos de Esfuerzo y Deformaci  Oultput Esfuerzos y Deformadiones en Ubic

Nodos Elementos Elementos Agregar Editar
1 Control_Node "
no

~

Mombre P... Mombre Ele... Seccién

Pooorzzsnooozwo oo
N NG EBE
ARG

UL IR

%
I~
1%
%
v
v
v
v
%
v
v
v
%
%
v
v

4 < >

Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne Esfuerzo: kPa Aceleracion: m/sec2

-8 AOI BalidhkAA T U1 EOQEO

Procesador
%l Al PracdsadoriO 1T A PAOI EOA Ail eDA OAD OATh AIACIAEc#&.EA AT Al

* [C\Users\a, g TutorialFil i t 2016 Tutorial fi t 2016 Tutorial files\ Tutorial1.5pf] - X
Archivo Editar Visualizar Definir Resultados Herramientas Ejecutar Ayuda

RS HBARAY Y CERTEEH S OB UR-

©

Andlsis Pushover Estéica ‘ mwemdm ‘, o . Post-Procesad % | - ‘ Q .
T
s [ ] | Ampificador de la deformacién: 5.0 Modelo 30 animado |
Ejecucién del Andisis
P Eiecutar Pausa Detener
[ Guardar archivos de registro al finalizar el andlisis Més
@® Visualizar sdko informacin esendial [més répido] e d s
O Gréfico en tiempo real
() Gréfico de la deformada en tiempo real - g
Regisiro Andiss
Registro Criterios de Performance

Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne Esfuerzo: kPa Aceleracion: m/sec2

<OAA AA 0071 AAGAAT O
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SeismoStruct [C:\Users\acalderon\Google Drive\! Tuto 016 Tutorial t 2016 Tutorial files\Tutorial spf] - x
Archivo  Editar Visualizar Definir Resultados Herramientas Ejecutar Ayuda

RSASHBRAY A (CHERTELZ S ORRIARY O
e st oo | @revese | [ 9l Y

| [ ] Ampificador de Ia deformacdn: 5.0 || Modelo 30 animado
Eiecudion del Andisis

| 2
Ejeoutar Bl Pausa [® Detener 1,200
[ Guardar archivos de registro al finskzar el anlisis Menos 1,100
1,000 ‘g
() visualizar séko informacién esencial [més répido] Ayuda 900 N
(®)Gréfico en tiempo real s 800
(O Gréfico de la deformada en tiempo real i E
Regsiro Andlsis ® 700
Incr_Despl= 0.00240, FC= 11.77844 (Iter: 3 => Converg) a S 600
Incr_pespl= 0.00240, FC= 11.88110 (Iter: 3 => Converg) &
Incr_pespl= 0.00240, FC= 11.97658 (Iter 3 => converg 500
Incr_Despl= 0.00240, FC= 12.06649 (Iter: 3 => Converq,
Incr_Despl= 0.00240, FC= 12.14545 (Iter: 5 => Converg) 400
Incr_Despl= 0.00240, FC= 12.21622 (Iter: 7 =» Converg
Incr_pespl= 0.00240, FC= 12.26737 (Iter: & => Converg 300
Incr_pespl= 0.00240, FC= 12.33643 (Iter 7 => converg) 200
Incr_Despl= 0.00240, FC= 12.39698 (Tter: 5 => Converg)
Incr_Despl= 0.00240, FC= 12.45172 (Iter: 5 => Converg) 100
Incr_Despl= 0.00240, FC= 12.50213 EIter: 5 = Cur\verg%
Incr_pespl= 0.00240, FC= 12.55037 (Iter: 5 => Converg 0
= 0 0.02 04 0.06 0.08 0.1
Desplazamiento [Control_Node]
Regstro Criterios de Performance
otpt Mo: 42  FC= 12.45172, chord_sD alcanzado. Elem: C4_1. capacidad de Rotacion de Cuerda = 0.00805666 - Extremo (B) - Eje(3 ~
otpr No: 43 FC= 12.50213, cChord_sp alcanzado. Elem: C€1_1. capacidad de rotacion de Cuerda = 0.01014619 - Extremo (B) - Eie 2,
otpt No: 44  FC= 12.55037, chord_sp alcanzado. Elem: C6_1. capacidad de rotacion de Cuerda = 0.01424845 - extremo (B) - Eje(2)
v
teracién1 - Norma de Desplazamientos 0,00323068 - Norma de Rotaciones 0,00026144 Longitud: m  Fuerza:kN Masa:tonne  Esfuerzo: kPa Aceleracion: m/sec2

1T0I EOEO ATl OOEAT Al
1 0OAAA AOAI CAO Al OOA OOAO 1 PAEiITAO COUEEAA

1

V.4

:E £l Of AAEéT AT OEAI Bl OAAl j AT AOOA AAOT AOOOA A
|

1

superior) y (i) dibujo en tiempo real de ladefor mada., A 711 OEI A AO 1 A 1 PAEE&I]

/
i

# OAT AT Ahal ATACIARD E G ofe} E
seleccioneCorrer PostProcesadoA A1 | AT 7 DOEIT AEDPAI

PostProcesadox DesplazamientdObjetivo

%l U @PAshPrakdsador AT T OEAT A OT A OAOEA AA 1T eAOI 10O ATl AA
iTAT coUxEEAT 1T AA OAAI Ah U 1 O6Aci OAO AT PEAAT O A

i @AspldzamieAtd\ Objetivo tiene la posibilidad de visualizar las curvas de capacidad
AT OAO U AAODPOI O AR 1 A 1 ET AAOBhjelive Exclildtios patapos dsiado |
I pi EOA OAIl A RaBrocesadard O AT Al
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Ml SeismoStruct [Sin tvtulo.spf]

Archivo Editar Visualizar Definir Resubtados Herramientss Ejecutar Ayuda

REGYH

Ry

< HaTEE S oewdR

1
Andlisis Pushover Estatico
T

O - T—

# Procesador ‘ . Past-Procesadar

jwsn

[ ] | Amplficador de la deformacién: 5.0 || Modelo 30 animado
Registros de Andisis  Resultados de Eigenvalores D objetivo (target)  OutputPaso aPaso Visor de la Deformada  Diagramas de efectos de accén  Pardmetros de Respuesta Global - Solidtaciones en los Element 4| ¥
Curva de Andlsis Idealized Curve
Desplazamiento  Corte Basal ~ Lo Desplazamiento Corte Basal
0.00015094 1,0775339E-005 1500 0.0000 0.00
0.0024 223.2537 1,500 0.0389 1573.16
0.0048 360,956 1,400 0.1200 1573.15
0.0072 490.7244 iz
0.0036 613.3141 A
1,100
n.012 7214132 "
& 1,000
0.0144 803.4969 £ oo
oia 93,349 2 oo Datos de Linealizacion
s 40475.8
00122 963,502 @ 700
s00 Ke: 90265.27
0.0215 1039.93
500 a: 0.0000
0.024 1108.152
400 Fy: 1573.18
0.0264 1166.843 300
dys 0.0383
0.0288 1217.405
0 Iteration: 2
0.0312 1261.773 100
e A : Error no balanceado(%): 0.2t
0.0338 1288.121 o 0.01 0.02 0.03 0.04 005 0.06 0.07 0.068 DLO9 01 011 012
0.0% 1330.002 Displacement Des objetivo (target)

[Nivel Operacional (0L)

Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne

-8AO01I T AA s$AOajetvt) Al EAT OT

PostProcesadoc, Visualizador de Deformada

0.00865532

Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

Eneli & A GlkVisualizador de Deformada tiene la posibilidad de visualizar ladeformadadel modelo

AT AAAA DPAOI AAI AT UI EOEOS

deformada (ver la figura de abajo).

(ACA Ai Al A Al EA Al

El SeismoStruct [ChUsers\acalderon\Google DrivelSeismoSoft\ Translate\Manual\TutorialFiles\SeismoStruct 2016 Tutorial files\SeismoStruct 2016 Tutorial files\Tut...

Archive Editar  Visualizar Definir  Resultados  Herramientas  Ejecutar  Ayuda

[m] x

PR <CEGUET S oewdR

XT1EX

Anélisis Pushover Estatico

' ‘ Amplificador de la deformacién: 5.0 | Modelo 30 animada

@Pre-ﬁacesadar #Prooesador | .Post-Procesador ‘ %‘ | @ ﬁ

valores de Desplazamientos (¥

Output No.
Output No.
Qutput No.
Qutput No.
Qutput No.
Output No.
Qutput No.
Output No.
Qutput No.
Output No.
Qutput No.
Output No.
Qutput No.
Output No.
Qutput No.
Output No.
Output No.
Output No.
Qutput No.

Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga
Factor de Carga:
Factor de Carga
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:

7.2664
7.7137
8.1041
8.4721
8.8029
9.1233
9.4087
9.6622

Revisiones basadas en Cédigo (%)

Criterios de Performance

(«

11.0088
11.1566
11.2956
11.4283
11.5529

Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:

11.8811
11.9786
12.06685
12.1455
12.2182
12.2674
12,3364
12.3970
12,4517
12.5021
12.5504

Output No.

Fuerza: kN~ Masa: tonne Esfuerzo: kPa

Longitud: m

Registros de Andlisis Resultados de Eigenvalores  Desplazamiento objetivo (target) OutputPasoaPasa  Visor dela Deformada  Diagramas de efectos de accién  Parametros de Respuesta Global EDIl

Aceleracion: m/sec2

@*rwg

4AT AET T
Al ¢ci1T AOEOAOEIT

AR s$Aml Of AAA
AO pi OEAT A OEOOAI EUAO 1710 Al Ai

T AA AAOAI PAaih 11 ABAI

Al O1 O
DOAAA

correspondiente y seleccionado de las listas subyacentes losarnadores o el criterio que se quiere

Al

NOA

EAAA

A
O

|
o

AA
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AAODPI ACAO8 &ET AT T Al
las casillas relevantes.
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Archive Editar  Visualizar Definir  Resultados Herramientas  Ejecutar  Ayuda

Ml Seismostruct [C:\Users\acalderom\Google Drive\SeismoSoft\ Translate\Manual TutorialFiles\SeismoStruct 2016 Tutorial files\SeismoStruct 2016 Tutorial files\Tut..  — [m] X

Joewid> d

REBPHSRAY Y CEGRER

Andlisis Pushover Estatico
I

>R

‘ @ Pre-Procesador @ Procesador ‘ . Past-Procesador

e

OutputNo. 17, Factor de Carga: 8.5029
OutputNo. 18, Factor de Carga: 9.1233
Output No. 19, Factor de Carga: 9.4087
CutputNo. 20, Factor de Carga: 9.6622
CutputNo. 21, Factor de Carga: 9.9085
OutputMNo. 22, Factor de Carga: 10.1292
OutputNo. 23, Factor de Carga: 10,3328
OutputMo. 24, Factor de Carga: 10,5242
CutputNo. 25, Factor de Carga: 10.6812
CutputNo. 26, Factor de Carga: 10.8451
OutputNo. 27, Factor de Carga: 11,0068
OutputMo. 28, Factor de Carga: 11,1565
OutputMo. 29, Factor de Carga: 11,2958
CutputNo. 30, Factor de Carga: 11,4283

Awuda OuutND. 31, Factor de Carga: H‘sszg
out 3 11

1 OutputMNo. 34, Factor de Carga: 11.8811

Revisiones basadas en Cé... (& OutputMo. 35, Factor de Carga: 11.9766

OutputNo. 36, Factor de Carga: 12,0665

[AMostrar Colores OutputNo. 37, Factor de Carga: 12,1455

OutputMo. 38, Factor de Carga: 12,2162
QuitputNe. 39, Factor de Carga: 12,2674
QuiputNe. 40, Factor de Carga: 12,3364

[IMostrar Texturas de Dapo

OutputMo. 41, Factor de Carga: 12.3370
5 “' = Output Mo, 42, Factor de Carga: 12.4517
Shear_SD QutputMo. 43, Factor de Carga: 12,5021

¥ |OutputNo. 44, Factor de Carga: 12.5504 v

T all [ ] Amplificador de la deformadidn: 5.0 || Madelo 30 anmado
Registros de Andlisis Resultados de Eigenvalores Desplazamiento objetivo {target) Output Paso a Paso  Visor dela Deformada  Diagramas de efectos de accén  Pardmetros de Respuesta Global €4 |+
Shaw Displacements o |
[valores Relativos OutputNo. 13, Factor de Carga: 7.2664 @
OutputMo. 14, Factor de Carga: 7.7137
Modo Base OutputMNo. 15, Factor de Carga: 8.1041
n0_Welow CutputNo. 16, Factor de Carga: 84721

Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

CEAOIT
PostProcesadoct | N} YSGNR& RS wSalLldzssadl
Enell 8 AOdeD AOUI AOOT O AA

Dt 201 f

2 Aplepieddbiér@rde 10s lodtplitd de los siguientes

AA 6EOOAI EUARDAOAAAEREI ARERAAO U 2A0EOCEITAOD

resultados: (i) los desplazamientos estructurales, (ii) fuerzas y momentos en los apoyos y (iii) las curvas

EEOOAOI OEAAOS
Primero, para podervisualizarl T O AAODBI AUAI EAT O h
AA 1T A AOOOOAOGOOAR | EQ

marcando el checkbox |} EOQ AOAT EA
EACA Al EA RéfresBar. AT 0l AA

Excel (o similar) como se muestra abajo.

Al

NOTA: Los resultados se definen en el sistema global de coordenadas y puede exportarse a una hoja de

O h Al 1A AEOAAA
PBds@akamidnio EEAtructdirbles (i) Aseleexibr@ O
respectivamentedesplazamientoy eje-x, (iii) seleccione el nodo correspondiente de la lista-¢ n2_C5up)

Eé
Ad

Ah 110 OATTOAO AA AAOPI AUAT EAT O]

" AC

@ h
A

170 OR&O0 Rk Pindfented® O OAT E

A
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m‘ SeismoStruct [Sin tvtulo.spf] — [m] *
Archivo Editar  Visualizar Definir Resultados Herramientas Ejecutar  Ayuda

RS HSREY Y (CHGRED S 0eRUR O
lA”él's's Pushover Estates | mPrH’wcesadcr @Precesadcr | .Postercesador ‘ @s‘ | ‘ "

' ‘ Amplificador de la deformacién: 5.0 “ Modelo 3D animadao | ‘
Registros de Andlisis  Resultados de Eigenvalores  Desplazamiento objetivo (target) OutputPaso aPaso  Visor de la Deformada  Diagramas de efectos de accién  Parémetros de Respuesta Global | solici| 4 | !

Desplazamientos estructurales  Fuerzas y Momentos en los Apoyos  Curvas de Histéresis  Revisiones basadas en codigo  Verificaciones de Criterios de Performance

138441634353 0.135
@ desplazamenty @i X

Oejey

O rotacién Oeiez

[[] pesplazamiento Relativa

Modo Base

0_CSlow

Visualizar

(® grafico O valores

Mostrar en grafica...

FMax.  [CImin. [ abs. Max.

[ 1 no_colow "
[In1_coup

CIn1B4B6

[In1c7up

[In1 B3 BY_B10

[]n1 Cau

L1 no_C7low v

Longitud: m  Fuerza: kN Masa tonne Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

-8AO01I T AA 0AOUI AOOI O (DedlazRichDLEbtDuUbales k1 BRAT ' PUAEAT

Ml seismoStruct [Sin tutulo.spf] — m] pe

Archivo  Editar Visualizar Definir Resultados Herramientas Ejecutar Ayuda

RS0 HREAY- N <CHBWE

|Anahs|s Pushover Estatico ‘ m Pre-Procesador @ Procesador ‘ . Past-Procesador
Ell [ ] | Amplificador de la deformacin: 5.0 ||| Modelo 30 animado
Registros de Andlisis ltados de Desy 1to objetivo (target) OutputPasoaPaso Visor de la Deformada  Diagramas de efectos de accign  Pardmetros de Respuesta Global - gglici| 4 | *

Desplazamientos estructurales  Fuerzas y Momentos en los Apoyos  Curvas de Histéresis  Revisiones basadas en codigo  Verificaciones de Criterios de Performance

Factor de Carga  n2_C2up ~
G 0.0 <4— Clic derecho en los valores
(®) desplazamiento E
QegeY 1.85192 0.00250761
(Orotacién Oejez
216882 0.00557286
[ Desplazamiento Relativo 4.32003 0.00877175
Nodo Gase 5.3871 0.01150263
oo sl 5.34831 0.01427362
EEE 715337 0.01701368
O grafico (@) valores ! :
785348 0.01985125
Mostrar en grafica e 003215136
- . Copiar Seleccién Ctri+C
[AMax.  [Iin. [ Abs. Max. @ G
8.14728 0.02430835 Seleccionar Todo CtileA
Actualizar Ayuda 975214 00274813 i3 Ajustes del Post-Procesador...
%nu_c%w | 1.28818 0.03018845
n1_Cup
Hriass 10.71314 0.03298523
Clnic7p 1110437 0.03577748
[ n158_B9_B10
%nl C8u 1142371 0.03851282
[1n0_CAlow v [l11.70% 0.04125675 hd

Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

-8AO1IT AA O0AOUI AGOT O (BeBplazakiério@Edracturales % nodoidé valores)
Segundo, Para poder obtener la fuerza total en los soportes (p. ej. la cortante basal), (i) haga clic en la
b A O O A dRubrdes yiMbmentos en los soport selecciones respectivamentefuerzay eje-xy fuerza
total en apoyos/momentos, EEEQ AOAT EA 1 A OE O @A Unaidlles § finalndedte 1 1 O
i EOQ EACA Al Bekesdai. Al Al 0&1 AA
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Archive  Editar  Visualizar Definir Resultados Herramientas Ejecutar  Ayuda

H & NClGHEGE S 0eRe@URY @
Andlisis Pushover Estético
| | $ Pre-Procesadar

] ) | Ampificador dela deformacién: 5.0 || odelo 30 animado

@ Procesador | ‘g@ | Ii‘a
|

Registros de Andlisis Resultados de Eigenvalores  Desplazamiento objetivo (target) Output Paso a Paso  Visor de la Deformada  Diagramas de efectos de accgn  Pardmetros de Respuesta Global  sglii| 4 | *

Desplazamientos estructurales  Fuerzas y Momentos enlos Apoyos  Curvas de Histéresis  Revisiones basadas en cédigo  Verificaciones de Criterios de Performance

(@ fuerza ®ejex
Oejey Fusrza Total sn los Apoyos |
() momento Qelez

(®) Fuerzas fmomentos totales en los apoyos

() Fuerzas fmomentos individuales en los apoyos

Visualizar
@) gréfico (O valores

Mostrar en grafica

MMax. [ min. [ Abs. Max.

o] (=

-1,500 135441634383 -1,573.16

0 s 10

Longitud: m  Fuerza: kN Masz:tonne  Esfuerzo: kPa  Aceleracion: mfsec2
-8AO01I T AA 0AOUI AOOI O (FudkzayMoreetids @ds apoyos ZA ATAT CPUAEAT

Tercero, para poder plotear la curva de capacidad de su estructura (p. €j. el cortante en la base vs. el
AAODPI AUAT EAT O1T AAl 711 O0EIT DPE@®@OQ®AODE [ E® @dedio®f £AAONA T
respectivamente desplazamientoy ejex,j EEEQ OAT AAAET T A Al 1T AT Al OOAOE
desplegable (p. ej. n2_C5up) para el eje inferior, (iv) seleccio@ertante Basal Total/Momentgara el
eje izquierdo, (v)escojal A OEOOAIT EUAAE &€ O W&iaibidsq finalhed® [viDhadalc®
AT Al  MRefésedr. AA
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Archivo Editar Visualizar Definir Resultados Herramientss Ejecutar Ayuda
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L e ] | Ampificador de la deformacion: 5.0 ||| Modelo 30 anmado |
Registros de Andlisis Resultados de Eigenvalores  Desplazamiento objetivo (target) Output Paso aPaso  Visor de la Deformada  Diagramas de efectos de acddn ~ Pardmetros de Respuesta Global | Solici| 4 |

Desplazamientos estructurales  Fuerzas y Momentos en los Apoyos  Curvas de Histéresis  Revisiones basadas en codign  Verificaciones de Criterios de Performance

o
(®) desplazamiento 8 cie : 100
eje
O rotaddn QOejez 200 Curva de Capacidad
Eje horizontal (desplazamiento/rotacién) D
[ Desplazamiento/Rotaciin Relativo/a 400
Nodo 1
-500
n2_Caup ~
-600
-700
-g00
Eje vertical (nivel de carga]
3 ( ga) 200
Corte/Momento Basal Total v
-1,000
-1,100
DMustrar enla curva el primer acontecer de los
Criterios de Performance -1,200
Mostrar en curva la primera ocurrendia de una 1,300
revision
Visualizar -1,400
@ gréfico Ovalores 1,500
Mostrar en grafica T T
a 0.05 0.1

OMax.  [IMin. [] Abs. Max.

Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

-8AO01I T AA 0AOUI AOOT O ABOQAOGDPORQOALT OEAREBE AT q

Para poder tener fuerzas cortante con valores positivos, (i) hagdic derecho en la ventana de Plot 3D, B
(ii) seleccione Ajustes dePostProcesadorU | EEEQ ET-08 ODRI Al ODAI DIOOBPT EAAAT
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Amplificador de la deformacidn: 5.0

|. Modelo 3D animado

h%

Registros de Andlisis Resultados de Eigenvalores  Desplazamiento objetivo (target) Output Paso a Paso  Visor de la Deformada  Diagramas de efectos de accén  Pardmetros de Respuesta Global | sglici 4 | *

Desplazamientos estructurales Fuerzas y Momentos en los Apoyos

@ desplazamiento 8 eje X
cie ¥
(Orrotacién Oejez

Eje horizontal {desplazamiento/rotacién)
[Jesplazamiento/Rotacién Relativo/a

Nodo 1

n2_C2up a7
Eje vertical (nivel de carga)

Corte/Momento Basal Total ~

Mostrar en la curva el primer acontecer de los
Criterios de Performance

[Meostrar en curva la primera ocurrendia de una

revision

Visualizar

(® grafico Oivalores
Mostrar en grafica...
OMax.  [Imin. [JAbs. Max.

AOI 1

Curvas de Histéresis

Revisiones basadas en cédigo  Verificadones de Criterios de Performance

AA 0AOUI ABOIT O

PostProcesador, Diagramas deFuerzas Internas

AR 2AODPOAGAMT TGOUME ATHIDOOAO

------------------------- —— Curva de Capacidad
------------------------ Ml Ajustes Post-Procesador x
500y TN -
i Qutput Display « 0K
BT e e
1 Multiplicador eje X:
-zon ff X Concel
i Multiplicador eje ¥: ancelar
-so0
-900 ! [ rablas de Qutput Transpuestas
| Ayuda
1,000 ff Parametros ARE
o) .
| Amortiguamiento
-1,z200 8 (%):
i Considerar Modos con Masa
-1,300¢ Efectiva Modal Minima (%):
1400l
B =11 1] e
0.05 01
| anaitud: m Fuerra: kN Masa: tonne Fefuersn: kPa  Aceleracinn: m/icec?

(EOC

Eneli & A Gde biagramas de Fuerzas Internas los usuarios puedervisualizar las fuerzas internas y

AEACOAI A0 AA
diagrama de momentos

i AT O1

O PAOA AAAA DPAOI

AAI
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56lo Elementos

Qutput No.
Diorizantales

Output No,
OutputNo,

Output No.
Output No.
Output No.
Qutput No.
Qutput No.
Qutput No.
Output No,

OutputNo,

Output No.
Output No.
Output No.
Output No.
Qutput No.
Qutput No.
Qutput No.
Output No,

OutputNo,

Output No.
Output No.
Output No.
Qutput No.
Qutput No.
Qutput No.
Output No,

OutputNo,

Output No.
Output No.
Qui

S6lo Elementos
Verticales

]

Mostrar Valores

Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:

Factor de Carga: 4,1795

Factor de Carga:
Factor de Carga:

Factor de Carga:
, Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:

Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga:

Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga: 11,

Factor de Carga:

: 1,555
:2.1714
: 2.5506
: 3.0788
: 3.6028

1341

33
5.8097
6.2358
6.7955
7.2664
7.7137
8.1041
8.4721
8.8029
9.1233
9.4087
9.6622
9.9065
10.1252

0068
11.1566
11.2956

Registros de Andlisis Resuitados de Eigenvalores  Desplazamienta objetivo (target) OutputPaso aPaso Visor de la Deformada  Diagramas de efectos de actdn  parémetros de Respuesta Global ¢4 [+

@ * =g

Longitud: m

Fuerza: kN Masa: tonne

Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

- @&

AOT T

AA ¢ EFAgzaAritefnas A A

AT Ul EOEO8 ©

Dando doble clic a cualquier elememtse puede suliagramade momentos en 3D o 2[@omo se muestra

en la siguiente figura:



[l Diagramas para el elemento B15._2

[OutputNo. 1, Factor de Cag=: 000000 o |
" Faclor de Cargar 1.95192

. Factor de
F.

Outt o

Uuluul N o
Output No
Output No
Output No.
Output No.
Output No.
Output No
Output No.
Output No.
Output No.
Output No
Output No
Output No.
Output No.
Output No.
Output No
Output No.
Output No.
Output No.
Output No
Output No
Output No.
Output No.
Output No.
Output No
Output No.
Output No.
Output No.
Output No
Output No
Output No.
Output No.
Output No.
Output No
Output No.
Output No.

1
2,
3,
4
g,
E.
7.
8,

e

10,
n
12,
13,
14,
15,
16
17,
18,
13,
20
21,
22,
23,
24
25,
26,
27,
28,
29,
30,
3,
32,
33,
34
35,
36,
37,
38
39,
40,

Factor de Carga: 533710
. Factor de Carga: 634331
. Factor de Carga: 715337
. Factor de Carga: 7.85346

Factor de Carga: 847932

Factor de Carga 914726

Factor de Carga: 376214

Factor de Carga 1026816
Factor de Cargs 1071314
Factor de Carga 11.70437
Factor de Carga 11.42371
Factor de Carga: 11. 70460
Factor de Carga 11.96804
Factor de Carga 1217963
Factor de Carga 1235251
Factor de Carga: 12 60360
Factor de Cargs 12 63827
Factor de Carga 12 76063
Factor de Carga 12.86857
Factor de Carga: 12 96166
Factor de Carga: 13 04413
Factor de Cargs 1312025
Factor de Carga 1318989
Factor de Carga 1325506
Factor de Carga: 1331630
Factor de Carga 13 36909
Factor de Carga 13 42059
Factor de Carga 1346370
Factor de Carga 1351605
Factor de Carga: 1366710
Factor de Cargs 1353837
Factor de Carga 1363014
Factor de Carga 1366173
Factor de Carga: 13 69143
Factor de Cargs 1371844
Factor de Cargar 1374563

Ly AOA2

Fuerzas Tipo de Visualizat Ajustes
F Mostrar Valores
On Escala
[ ] Ajustes Avanzados de Impresién

[l Diagramas para el elemento B15 2

Dutput Ho.
Dupa o
o

Elulpul Nn
Qutput Mo,
Qutput Mo,
Output N,
Output No.
Output No.
Oulput No.
Oulput No.
Oulput No.
Output N
Qutput Mo,
Qutput Mo,
Output N,

Oulput Ho.
Oulput No.
Oulput No.
Oulput No.
Qutput Mo,
Qutput Mo,
Output N,
Output N,
Output No.
Oulput No.
Oulput No.
Oulput No.
Oulput No.
Qutput Mo,
Qutput Mo,
Output N,
Output No.
Output No.
Oulput No.
Oulput No.
Oulput No.
Oulput No.

1

2,
3,
4,
5
E.
7.
g,

a

10,
1,
12
13,
14,
18,
16,
17,
OutputHo. 1
19,
an,
21,
2,
2,
24,
=,
2,
7
28,
3,
3,
s
2
3
34,
35,
3,
a7,
38,
33,
40,

&

Factor de Caga: 0.00000
Factor de Carga: 1 596132
Fat:lur de

Faclur de Cargar 539710
. Factor de Carga 6.34931
. Factor de Cargar 715397
,  Factor de Carga: 7.85346

Factor de Caga 8 47532
Factor de Cargar 314726
Factor de Carga: 976214
Factor de Carga: 10. 26816
Factor de Carga: 10.71314
Farctor de Carga: 11.10437
Factor d= Carga: 11.42371
Factor de Carga: 11.70460
Factor de Carga: 11.96804
Factor de Cargar 1217963
Factor de Carga: 12.35251
Factor de Carga: 12, 60360
Factor de Carga: 12, 63827
Factor de Carga: 12. 76063
Factor d= Carga: 12.86857
Factor d= Carga: 12.96165
Factor de Carga: 12.04413
Factor de Carga: 13.12025
Factor de Cargar 1318933
Factor de Carga: 13256606
Factor de Carga: 1331630
Factor de Carga: 1336903
Factor de Carga: 1342053
Factor d= Carga: 13.46970
Factor d= Carga: 13.51605
Factor de Carga: 12.55710
Factor de Carga: 13.59537
Factor de Cargar 13.63014
Factor de Carga: 1366173
Factor de Carga: 1369143
Factor de Carga: 13.71844
Factor de Cargar 1374563 w

Hedho

Diagrama para un elemento viga en 3D

Fuerzas Tipo de Visualizac Visor de Fuerzas

MNodo 1 @ w MNodo 2
(@ Mostrar en distandalocal  n2_C2up n2_C3up

[OF:}
Mostrar Ma Ajustes Avanzados de Impresidn
o= O Mastrar Min Fuerza 2451
.
. 7143
.
.
.
.
.
.
.
.
:
.
.
.
.
.
.
.
.
12,98
2270
245 2846 27.96

Hecho

Diagrama para un elemento viga en 2D

PostProcesadog Fuerzas Internade Elementos

Lasrotaciones de cuerda de los elementos y las fuerzas a cortante de los elementos que son las

AAT OEAAAAO DPOET AEPAI AOG A OOAO Al

I A0 OAOGEOEI-

18, KANEPE, ASCE 4B, etc), pueden extraerse de las ventanillas deeformaciones de MarcpFuerzas
de Marco! NOp ET i

ol OAAEI

A6 AA AOAOAA DPOAAAI

EAEAOATIT O ATT 1AO 110EIAO

Marco, (i) seleccionandaotaciones de cuerdaAT 1 A AEOAAAE®&I]
seleccionando elementos de la lista, marcado el checkbox correspondiente, (iv) escogiendo la
OEOOAI

EUAAE®

T QAU &éaides)Q fadneht©(®) Adciéndgelic A 1

Al

1TAO

AA

AT AET T AAAOCS

Ya que ha utilizado elementos basados en fuerza (infrmFB) padafinir los elementos estructurales, las

NOA 1A

Réfresear

El

AA

T AGAT A OO DefdraaCidnds@d i Al OA
OA

O
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[ ] | Ampificador de la deformacion: 5.0 ||| Modelo 30 animado
Registros de Anlisis  Restitados de Eigenvalores  Desplazamiento objetvo (target) OutputPaso aPaso  Visor de la Deformada  Disgramas de efectos de accén - Parametros de Respuesta Global  Solicitaciones en los Elementos | output de 5| ¢ |

Archivo  Editar Visualizar Definir Resultados Herramientas Ejecutar Ayuda

|

f
Analsis Pushover Estitico ‘ m Pre-Procesador
I

Deformaciones Elem. Pértico  Solicitaciones de Elem. Pértico  Curvas de Histéresis Elem. Pértico

Factor de Carga  B10_1 B10 2 B2 1 B13 1 B13 2 Bld1 B15.1 B15.2 BI6 L ~
© rotocin dell axrd 0.00 5.2091221E-005  0.00010847 494062746005 -3.5258097E-005 -3.4182733E-005 3.5738656E-005  2,2647874-005  0,00011845 9,6235072E-005
O::::: d: ‘: z::d: :E:; 195152 3.1370946E-005  0.000137%4 0.00014045 -3.3353349E-005  -4.18204946-005 0.00042398 0.00022858 0.00071828 000015134
O rotadén de la cuerda R2(E) 3.16852 3.58173426-005  0.00011427 0.00080556 -2.9253099E-005  -4.8714671E-005 0.00081007 0.00043281 0.00115684 0.00021208
() rotacion de I cusrda R3E) 4,32003 267564726005 0,00010865 0.00107811 -2.5094259E-005  -4.8130050E-005 0.00121349 0.00086512 00016313 0,00021593
O deformacién axial dl 5.3971 L0944061E-005  9.0349681E-005  0,00135087 -2.9457357E-005  -5.1762740E-005  0.00150798 00008291 000196544 0,000213
O rotacisn torsional Rt 6.39931 -L73419196-005 6.5826916E-005  0.00163909 -3.4931925E-005 -5.5481809E-005 0.00180413 0.00038943 000225325 000022138
— 7.15387 -5.3567532E-005  0.00010505 0.00150051 -3.8518423E-005  -5.3188285E-005 0.00211067 0.00117221 0.00250671 0.00021385
Oursten @ valores 7.8539% 8.5927777E-005  7.0130898E-005  0.00217126 -4.5014349E-005  -6.06172436-005 0.00290515 000133399 000275241 0.00022573

T 8.47932 -0.00011142 7.6204870E-005  0.00240766 -4.9704725E-005  -6.1682079E-005 0.00268835 000143065 0.00298281 0,00022387
[Cvax.  [lvin, [JAbs. Max. ||9.14726 -0.00014722 4.4936178E-005  0.00267969 -5.2630040E-005 -6.8570949E-005  0.0029978 0.00165833 0.00323862 0.00022983

975214 -0.00018385 1.5086438E-005  0.00257561 -5.7323602E-005 -8.1853677E-005 0.00337926 0.00182115 0.00348337 000024513

Ayuda 10.26816 -0.00021833 -14413833-005  0.00329683 6.3829547E-005  -8.8175505E-005 0.00389187 000197524 000370964 0,00030504
/071314 -0.00025374 419437416005 0,00365181 6.0303258E-005  -8.7357121E-005 0.00445355 000211237 0.00390954 0,0003667

1110437 -0.00028873 6.8616612E-005  0.00406737 -5.1782778E-005 -8.2405750E-005 0.00500947 000223434 0.00411657 000042153

1142371 -0.00032176 -5.3101576E-005  0.0045271 4.3173612E-005 -7.477700BE-005  0.00554355 0.00234181 0.00432283 0.0005033

117046 -0.00033408 -0.00011443 0.00499737 -3.7638172E-005 -6.88422226-005 0.00606943 0,00245035 0.00455263 0.00057252

1196804 -0.00033734 0.00013364  0.00549383 -2.7481865E-005  -6.1334293E-005 0.00662173 000255634 0,00480598 0,00058948 .

~| < >
Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne  Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

- & AD1 Fuerkah Internas (Deformaciones de Marco z modo de valores)

PostProcesadocwS @A aA2ySa . Al RIFA Sy /sRA3I2 & [/ NAGSNAR2A

0AOA PI AAO AOEOAO T A TAAAGEAAA AA NOA 1106 OOOAO
la capacidad estructural de los miembros,SeismoStruct BOT OAA OT A 1 PAEE&é1
AOGOT I UOEAAOGRAOBIAT AO AA AAPAAEAAA A AT OOAT OA U 010
AAOGAAAG A1 110 A&AECT OASTEADPRANTEASAKAREPEY jTBRYpard osA A g h
AOGOAAT O 1 pi EOA OAT AAAET T AAT 082 ADBOOE IDIORG A" ABBROD AATAT #
D UCE 0 OUA A O Oluésta GldbatzIREsEProcesadot
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[ ] | Ampificador de Ia deformacié
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Archive  Editar  Visualizar Definir Resultados Herramientas  Ejecutar  Ayuda

|

I
Andlisis Pushover Estético ‘ $ Pre-Procesador

.0 || |Modelo 30 animado

Desplazamiento ohietivo (target) OutputPaso a Paso  Visor de la Deformada  Diagramas de efectos de accign  Parametros de Respuesta Global  Soliditaciones en los Elementos  Output de Esfuerzos y Deformaciones A

Desplazamientos estructurales  Fuerzas y Momentos en los Apoyos  Curvas de Histéresis Revisiones basadas en cédigo  verificaciones de Criterios de Performance

Nombre Clase Demanda Capacidad Estado ~
Nombre Qriterio de Performance B10_1 - Extremo (A) - Eje(2) dass_B10_1 0.00084305 0.01313313 No aleanzado ain
Rotacin_Cedenda Cuerda | B10_1-Exiremo (4) - Eje(3) dass_B10_1 8.4749130E-005 0.02928965 No alcanzado ain
Visualizar B10_1 - Extremo (B) - Eje(2) dass_B10_1 0.00287167 0.01869715 No alcanzado ain
® Todos B10_1 - Extremo (B) - Eje(3) dass_B10_1 5.7141928E-005 0.0241125 No aleanzado ain
O s6lo los Criterios Alcanzados B10_2 - Extremo (A) - Eje(2) dass_B10_2 0.00053676 0.02080276 Mo alcanzado ain
Mostrar revisiones solo para las secdones de integracion en los extremos 510_2 - Extremo (A) - Eje(3) dass_B10_2 000010019 0.05833069 No alcanzado ain
B10_2 - Extrema (8) - Eje(2) dass_810_2 0.00182522 0.01720226 No alcanzado ain
Actualizar Ayuda B10_2 - Extrema (8) - Eje(3) dass_810_2 4.6357120E-005 0.01378735 No alcanzado ain
B12_1-Extremo (A) - Eje(2) dass_B12_1 0.02452335 0.01853682 ===Al CANZADO™=
OutputMo, 35, Tiempo: 13.59537 ~
Output Mo, 36, Tiempo: 13.63014 B12_1 -Extremo (A) - Eje(3) dass_B512_1 000013643 0.02719328 No alcanzado ain
Output Mo. 37, Tiempo: 13.66173
OutputMo. 38, Tiempo: 1369143 B12_1-Extremo (B) - Eje(2) dass_B12_1 0.00777528 0.01591136 No alcanzado ain
OutputMo. 33 Tiempo: 13.71844
OutputNo, 40, Tiempo: 13.74583 B12_1-Extremo (8) - Eje(3) dass_B12_1 0.00011248 0.02015356 No alcanzado ain
OutputMo. 41, Tiempo: 1376635
Output No. 42, Tiempo: 1376731 B13_1 - Extrema (4) - Eje(2) dass_B13_1 0.00032415 0.02005238 No alcanzado ain
Output Mo. 42, Tiempo: 13.80286
Output N, 44, Tiempo! 13 75867 B13_1 - Extremo (A) - Eje(3) dass_B13_1 0.00034256 0.023114 No aleanzado ain
Output Mo, 45, Tiempo: 13.80518
QuputNo, 45, Timpo 138157 B13_1 - Extremo (B) - Eje(2) dass_B13_1 000063674 0.02284283 No aleanzado ain
OutputMo. 47, Tiempo: 13.81833
Dutsut No. 45, TiemED 1381672 B13_1 - Extremo (B) - Eje(3) dass_B13_1 0.00060187 0.03433499 No alcanzado ain
Duptilo_i5_T 3 s26sd B13_2 - Extremo (4) - Eje(2) dass_B13_2 0.0009617 0.01671693 No alcanzado ain
OutputNo. 51, Tiempo: 1384416 v | B13_2 -Extremo (A) - Eje(3) dass_B13_2 0.00044252 0.02430687 Mo alcanzado ain -

Longitud: m  Fuerza: kN Masa:tonne  Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

2AOEOETTAO "AOAAAO Al #eAECI
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%l OOOAOETI DOAAA OAI AAAET T AO UA OAArevBibnasdé hiénivOE&ET AA
tipo. Hay dosOEDT O AA OAOEOEI 1 AO AAOAAAO Al ABAECI AOOUT AE
y capacidad a cortante.

#OAT AT Al OOOAOEIT EAAA AIEA Al AAAA OOADP AAI AT UIE
efectuadas en los miembros aparece. Los datosluyendol A AAT AT AAh 1T A AAPAAEAAA U
DAOOEADOI AO EA OEAT Al AATUAAA AT AOGA 11 AAI EAAA PAOOE
AA ET OACOAAE&T U DPAOA Ai AT O AEAO 1T AATAO j¢q U joQs

' AEAETT Al A 1T AO OAOGEOEITAO AAOAAAOG Al AeAECIh 110 C
AROAI pAdil EAAT OEEZEAAT AT ET OOAT OAOG AAI A1 U1 EOGEOh AT 1
(identificados por deformaciones en los materias,curvatura AA OAAAET 1 AOh O OAAE&T A
AT AT ATOIT O U OAITOAO AA AEOAOUA AT OOAT OAQq OA AOGOEI
DAOOAGAOGBAETI T A0 AA #OHOADEC BdOBAIOW | RAARRANGRIAEGE@Daldel
PostProcesador De forma predeterminada el modelador de edificio define dos tipos de criterio (i) uno

DIl O AAPAAEAAA AA OIi GAdkdErsty (i) ArericAporikdpAciladide fderzd dbitante

llamado shear.

A

~

: 'd , A AEEAROAT AEA DOET AEPAI AT OOA 1 AO 2R0EOGEI T,
N 170 POEI AOI O OA OAOGEOAT Ai1OOA OAIT OAO OAODA!
T EiT O OECOAT 1 AOI AT 11 Cph AB cod se Adirel ed fod €oadspondiénte A

|

: ~
) WO
! |
| #8AECT O U %OOA1 AAOAOG8 010 OAI OI R Al 2A0EOEI1AO "
|

|

|

|

|

|

|

|

4
A
0

AA OAIT T OAO 1pi EOAR AOATAT 110 AEAAOAT OAO 1pi EOA(G

materiale © AT T OAOOAAT OAO j b8 AE8 AAOAAOAOpOEAA | T'I':

OACOOEAAAR OAcTi AOPAAEEAEAAAT Al 110 #eAECI 08 0

i AGAOEATI AG 1T TETCI1T AEAAOI O AA AOCK GO EAMA A# O E VRO EAIT G |

I

%l OOOAOET DOAAA OAI AAAETTAO Al .11 AOA AA #OEOAOEI
Oi i OEPI 8 %l 3AEOIT3000A0Oh 1T AET OEDPTI O AA AOEOAOEI
TAOAOT AA 2# 1 OAAAET 1 A® delARCi obsadkitn®sAcompueptdsE@@) $ A £l O
Al Of AAE&T AA1T 1 AAOT 1T OAAAEITAO ATi pOAOOAOR | EOQ
%l Ai AT 01 6 OEPI - AOAT b8 AE8 OE O1 OAI T 0O AOPAAp EEAI
de marcoj P8 AE8 OE O OAI 10 AOPAApEEAT EA OEAI Al AAT U/
Elemento Marco (p. €j. si la capacidad ha sido alcanzada) y (viii) Capacidad a Cortante de Elemento
Marco (p. €j. si la capacidad ha sido alcanzada).
Cuando el usuario hacelicAT OT AT O 11 0 PAOGI O AA AT Ul EOEOh OT A 1 EOC
ADAOAAAOUR AT1T 1 AO OAOEOEITAO AA 110 AOEOAOEI O AA |
ET OACOAAE &1 jeslbcalles, 2y i(37 Loddathmostrados incluyen la demanda, la capacidag,
si un criterio en particular se ha alcanzado en una localidad en particular.

‘o =1 M
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Ml SeismeStruct [Sin tvtulo.spf] - o X

MEWEEF e URS D

Archive  Editar Visualizar Definir  Resultados Hemamientas  Ejecutar  Ayuda

HRE

!

Angiisis Pushover Estético | @Pre-&imcesadar @Pmcesadar ‘ ‘%G é—-a‘

L &

=] [] | Amplficador e la deformacién: 5.0 ||| Modelo 3D animado |

Desplzamients cbietivo (torget) OUtput Paso aPaso  Visor de ls Deformads | Disgramas de efectos de accidn  Parémetros de Respussts Globsl  Solictaciones en los Elementos  Output de Esfuerzos y Deformaciones D

Desplazamientos estructurales  Fuerzas y Momentos en los Apoyos  Curvas de Histéresis Revisiones basadas en codigo  Verificaciones de Criterios de Performance

Nombre Clase Demanda Linite Estado ~
Normbre Gifterio de Perfrmance: B8_2 - Seclb) dass_B8_2 0.00014686 0.0025 No alcanzado ain
— =] 891~ Sec(a) dass_B9_1 0.00132334 0.0025 No alcanzado ain
Visulizar 89_1- Seclb) dass_B9_1 528048325005 0.0025 No alcanzado ain
®Todos 89_2- Secla) dass_B9_2 0.00146326 0.0025 No alcanzado ain
(O 56l los Criterios Alcanzados B9_2- Seclh) dass_B9_2 2.6968445E-005 0.0025 No alcanzado ain
Mostrar revisiones solo para las seccones de integracion enlos extremos C1_1- Sec(a) dass C1.1 0.00290253 0.0025 TALCANZADG
C1_1- Sec(b) dass_C1_1 0.00178326 0.0025 No alcanzado ain
Acuizar e C2_1- Sec(a) dass_C2_1 0.0026858 0.0025 STALCANZADO ™
C2_1- Seclt) dass_C2_1 0.00212418 0.0025 No alcanzado ain
DuiputNa. 1, Tiempe: 0.00 ~
Output Ho. 2, Tiempo: 1.95152 €2_2- Secla) dass_C2_2 0.00125934 0.0025 No alcanzado ain
OuiputNo. 3, Tiempa: 316882
OutputNo. 4, Tiempo: 4 32003 C2.2- secl) dass_C2 2 0.00078013 0.0025 No alcanzado ain
Dutputo. 5, Tiempe: 53971
OuiputNo. 6, Tiempe: 638331 €31~ Seca) dass_C3_1 0.00540157 0.0025 <ALCANZADO ™
OutputNo. 7, Tiempo: 7.15337
Output Mo, 8, Tiempo: 7.89346 C€3_1- Sec(h) dass C3_1 0.002235857 0.0025 No alcanzado ain
OutputNo. 8, Tiempo: 47332
uiput Mo 10, Tiempe: 314725 €32~ Secla) dass_C3 2 0.00124626 0.0025 No alcanzado ain
Duiput o, e 4
Dutput Ho. 12, Tiempe: 1026816 €32- sech) dass_C3 2 0.00216314 0.0025 No alcanzado ain
Output Ha. 13, Tiempe: 1071314 _
Gutput Moy 18, Tiampes 1110437 ©4_1- Seca) dass_C4_1 0.00198563 0.0025 No alcanzado ain
35{55{ us }g }::EEE H :Sgé‘ €41 - Seclh) dass_C4_1 0.00115404 0.0025 No alcanzado ain
Qutput o, 17, Tiempe: 1195504 v | €5 1- Secla) dass_C5_1 000143638 0.0025 No alcanzado ain v

Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

2A0EOETTAO AA #OEOAOET O AA $AOAI PAdI

6O AOEOAOEI O AA AAOAI PAdi DPOAAAT AAEE! &
P 1

I
OAO AA -1 AAT AAT O AA WAEAEAEIT 1 RikOrdcksadoA |

r

! Felicidades ha terminado el primertutorial !

TUTORIAL N CAb # [ IPgSHOVERE UN EDIFICIO DE 0@S0S
5SAONALIOAsY RSt tNRBoOfSYL!

Para facilitar este segundo tutorialutilizaremos el modelo creado anteriormente en el primer tutorial.

Inicianda abrir un proyecto existente

Abra de nuevo la ventanainicial del software y, luego de darclic en el icono “~ de la barra de
herramientas, selecciones el proyecto previo de SeismoStruct (Tutoriall.spf). Una vez abierto, guarde el
proyecto con un nombre nuevo usando el comandoOAEEOI J ' OAOAAO Al 118

PreProcesadox, Fuerzas Aplicadas

A

O #
A Al

m O

CA
A

> O
—>

| i A
AA 8 A 9h 1 O0AcCiI EAC
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SeismoStruct [Sin trtulo.spf] - O ®

Archive Editar Visualizar Definir Resultados Herramientas  Ejecutar  Ayuda
0w R @

OB HBD M- - =C| o

| 1
| Anslss Pushover Estética ~| m rerrecessdor | (P Procesador ‘ @ Post-Procesador
T |
Materisles  Secciones  Clases de Elementos  Nodos  Conectividad Elementos  Vinculos [nhe1 Ecltar Carga Aplicads - 5 pebuo (rg=t) Revisones basads en cSdgo. Crteios de Performance o]
Cargas de Nodos
Categoria Nombre Nodo  Direecién Tip |carga Incremental v @a
Carga Inaremental n2_Csup x fuerza Lista de Nodos
Carga Inaemental n2_Céup x fuerza n0_C1low ~ «  OK E
Carga Inaemental n2 C7up x fuerza | |n0C2ow
n =
Carga Incremental n2_Caup x fuerza | |noca, & Cancelar Tt e
CargaInaemental n1B4B6  x fuerza n0_C5k e *
B4 X = = e e e
Carga Incrementsl ni_B8_B9_.. x ferzz | |0Clow Wﬁ%ﬁ%
Carga Inemental n2_B4 B6 x fuerza “S—Ealﬂf‘. -_&_?‘s’,’a_"‘—.
n0_CBlow e e
Carga Incremental n2_B8_BI_.. x fuerza nO_CSlow e T e T e e e T
n1.84.B8 “.L“““
< n1B8_B3_B10 e
I
nl_Clup . 5 1“‘"".-‘_&‘?
e -‘-.‘ e
: irecci e "“-
Categoria Nombre Ele... Drecdén  Tipo Direcas - -1 “-“‘-
irecdn: oy = -« ‘l’
Tipo: ..
valor:
Longitud: m  Fuerza:kN Masa:tonne  Esfuerzo: kPa Aceleracion: m/sec2
Editar Fuerza Aplicada
SeismoStruct [C\Users\acalderan\Google Drive\SeismaSoft\ Translate\Manual\TuterialFiles\SeismoStruct 2016 Tutorial files\SeismoStruct 2016 Tutorial files\Tut...  — [m] X

Archive Editar Visualizar Definir Resultados Herramientas Ejecutar Ayuda

NOH P H AR B -~ =a v &8 JoewiR
\:ana'\ias Pushover Estético v |i m Pre-Procesador @ Procesador @ Post-Procesador ‘

|
Materiales Seccones Clases de Elementos Nodos Conectividad Elementos  Vinculos Internos  Restricciones  Cargas Aplicadas  Fases de Carga  Desplazamiento objetivo (target) Revlﬂonasbam

Cargas de Modos
Categoria Nombre Modo ~ Direccién Tipo Vi ™ %
Carga Incremental n1_Clup x fuerza 3,
Carga Incremental n1_C2up x fuerza [ g
Carga Incremental n1_C3up x fuerza 4,
Carga Incremental  n1_C4up x fuerza 3,
Carga Incremental ni_CSup x fuerza 8. %
Carga Incremental ni_Céup X fuerza [
Carga Incremental ni_C7up X fuerza 4,
Carga Incremental  ni_C8up X fuerza 1 " @
Carna Tncremental  n2 C2un ¥ filerza 1
< >
Cargas de Elementos
Categoria Nombre Ele...  Direcddn Tipo Valor
< >
-

Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

-8AO0I T AA ' Pl EAAAEET AA #AOCAO
PreProcesador, Fases de Carga

3AT AAAET T AO Al OEPI AA EAOCAKh DPOAOGEIT T fobjetoeddady, U AAIT A
luego hageclic en OK.
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SeismoStruct [C\Users\acalderon\Google Drive\SeismoSoft Translatet\Manual\ TutorialFiles\SeismoStruct 2016 Tutorial files\SeismoStruct 2016 Tutorial files\Tut..  — ] *
Archiva  Editar Visualizar Definir Resultados Herramientas Ejecutar Ayuda

Lkl FA©1 -y [=e(US T Seoevwu®

|
7 ‘AnﬁssPuﬁﬂover Estético hd ” m Pre-Frocesadar ‘ @ Procesadar ‘ F Post-Procesador ‘
: |

Materisles  Secciones Clases de Elementos  Nodos Conectividad Elementos  Vinculos Internos  Restricciones | Cargas Aplicadas  Fases de Carga  Desplazamiento objetivo (target) Revisiones ba * | * |

Tipo de Fase Factor de Carg: MNueva Fase X plazamiento objetivo (ta...

Control de la Respuesta k
Tipo de Fase:

|Contral de la Respuesta v @

Desplazamienta objetiva (target) #  Cancelar

Agregar Esguema Incrementos

@&

Nombre Nodo
Control_Node -
¥

Direccién

Longitud: m  Fuerza: kN  Masa: tonne Esfuerzo: kPa Aceleracion: m/sec2

-8AOI T AA wWAEOAO &AOA AA #AOCA

SeismoStruct [ChUsers\acalderen\Geogle Drive\SeismoSeoft\ Translate\Manual\TutorialFiles\SeismoStruct 2016 Tutorial files\SeismoStruct 2016 Tutorial files\Tut... — [m] X
Archivo Editar Visualizar Definir Resultados Herramientas Ejecutar Ayuda
H = 48 s P .
8 3
TS HBD G- [=C G Jgoew8
1 |
: |AnﬁssPu§1over Estatico e ” $ Pre-Procesadar @ Procesador ‘ F Post-Procesador
B |
Materizsles Secciones  Clases de Elementos Nodos  Conectividad Elementos  Vinculos Internos  Restricdones | Cargas Aplicadas  Fases de Carga  Desplazamiento objetivo (target)  Revisiones ba * | * |
Tipo de Fase Factor de Carga obj... Incrementos Nombre Nodo
Control de la Respuesta 50 Contral_Node %
Agregar Esguema @
< >
Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne Esfuerzo: kPa Aceleracion: m/sec2

-8AOI T AA &AOGA AA #AOCA
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PreProcesadog DesplazamientdObjetivo
#Al AEA 1T A $EOAAAE&T AA #1171 OQdbjetivdddeXav. 1 e AO1 1T AA $AOD]

FoewdR

Fasesde Carga Desplazamiento objetivo {target) Revisiones ba| *

1] t* [C\Users\ac D Tutorialf

Archivo  Editar Visualizar Definir  Resultados Heramientas  Ejecutar Ayuda

MNOBSHBRRE Y-GS E
mPrepmcesmm P rrocesador ‘@pnsmmmm

Materizles  Seccones  Clases de Elementos  Nodos  Conectividad Elementos  Vinculos Internos  Restricriones  Cargas Aplicadas

L
Andlisis Pushover Estatico “

v

Calcule Desplazamiento Meta (si esta marcado, el andlisis de eigenvalores se correrd antes del analysis pushover)

Cddigo utizado en los Célculos de Desplazamiento Meta
Nodo Control | Control_Node ~

EuroCode 8, Parte-3 v
Direccién de Cortrol
b |

Estados Limite Tipo de Espectro
Aceleracion Espectral

PGA (g) referida a un
periodo de retorno de 475

Ayuda

Amortiguamiento.

5 ~

Acelerasién (g)

Spectrum Type
® Type1 O Type2

Tipo de Suelo . T

2
A @ Perinda (seq)

Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

-8AO01I T AA s$AOajetvt) Al EAT OT

PreProcesadoch dzii LJdzi RS !yt £ A&aAa
wl Al 1T eAOIT AA |/ OPAOG ARAUABEIREGEO 2AMATAEBEAA AHEOAAAESRT

t 2016 Tutorial files\Tu... - a X

Foew B

E SeismoStruct * [C:\Users\acalderon\Google Drive\SeismoSoft\Translate\M T ct 2016 Tutarial fil

Archive  Editar Visualizar Definir Resubtados Herramientss Ejecutar Ayuds

gl s irllaMe MR 21
:Anéhys Pushover Estético m e rrocesador | (G Procesador ‘ @Posmooesader

Vinculos Internos  Restricciones | Cargas Aplicadas  Fases de Carga  Desplazamiento objetivo (target)  Revisiones basadas en codigo

Criterios de Performance  Output del Andlisis

Frecuendia de Output Gréafico en Tiempo Real Durante el Analisis
aa Frecusnda de Output: |1 o Relativo  Modo
. Control_Node o
el o e e s i Direccidn
incrementos del andlisis en los que se haya alcanzada & -
el equibrio, sin inclu aqueles con reduccion del
incremento. Ayuda l
Output =

Parémetros de Respuesta  Pardmetros de Respuesta  Picos de Esfuerzo y Deformaci ~ Qutput Esfuerzos y Deformaciones

Elementos Elementos Agregar Editar
| [HB10_1 | |Oe01 "
102 10_2
111 111 Nembre P... Nembre Ele... Sec
12_1 12_1
Bi3_1 B13_1
141 14_1 ]
15_1 15_1
11 11
12 12
MB2_1 ClBa_1
2.2 22
31 3.1
32 52
4_1 4_1
42 42
5_1 5.1
52 5 2
hd B5 1 hd B6 1 bl |8 B >

Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

-eAOIT AA 'TUI EOEO AA /1 066Dp0OO
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Procesador

(ACA Al EA KbrrelAl
Ml seismoStruct [Sin ttulo.spf]
Archivo Editar Visualizar Definir Resultados

Herramientas  Ejecutar

Manual de Usuario de SeismoStruct

Ayuda

heAZ2HP N

0-y-

<~ HRUE&S oewUR

i
Analisis Pushover Estatico
T

O T

‘ Procesador ‘ IE Past-Procesadar

Amplificador de la deformacién: 5.0

|4:sl|08

|[IModelo 3D animada |

Ejecudion del Andlisis

P> Ejecutar Pausa Detener
Guardar archivos de registro al finalizar el andlisis Meqos

(O visualizar sélo informacion esendial [més rpida] Apuda - HS
(®) Grafico en tiempo real “

() Gréfico de la deformada en tiempo real a E

o

Registro Andlisis £

Incr_bespl= 0.00240, 8.76077 (Iter: 2 =» Converg) a ©

Incr_Despl= 0.00240, 8.76212 (Iter: 2 =» Converg)

Incr_Despl= 0.00240, 8.76288 (Iter: 2 => Converg)

Incr_pespl= 0.00240, 8.76324 (Iter: 2 => Converg)

Fase de Control de 1a Respuesta terminada

Tiempo Total de Analisis: Oh:Omin:19sec
v 0 0.05 01
Desplazamiento [Nodo_Control]

Registro Criterios de Performance
0.00355501 - sec(b) o
otpt No: 35 FC= 8.67798, aplast_no_conf alcanzado. Elem: c6_1. peformacion Hormigon = -
0.00358145 - Sec(a)

otpt No: 35 FC= 8.67798, fluencia alcanzado. Elem: Cc6_2. peformacion Acero Armad. = @

<OAA AA 001 AAGAAT O

#OAT AT Al AT UI EOEO EAUA 11 ‘@P”’ ddla l6afa debteframietia @A Al EA A
seleccioneCorrer >PostProcesadodel i A T grincipal.

PostProcesador

Erl ell fa A Cl{b\?isuqliz’ador de Dejormgatja tigng Ig po§ibilidad qe visyalizar Ia} Qeforma~d§1 d’eINmodelp
AT AAAA DPAOT AAl AT UI EOGEO8 (ACA AT AT A Al EA Al
de la deformada (ver figura abajo).

Al EAAI

T} t* [C:\Usershac gle D
Archivo  Editar Visualizar Definir

gl P

f
Andlisis Pushover Estatico
T

TutorialFi t 2016 Tutorial t 2016 Tutorial files\Tu...  — [m} x

d

Resultados Herramientss Ejecutar  Ayuda

PR N <VUGHUEGS ove@R
~ | m Pre-Procesadaor @ Procesador ‘ @ Post-Procesadar

Desplazamiento objetivo (target) | OutputPaso aPaso | Visor de la Deformada  Diagramas de efectos de acdén  Pardmetros de Respuesta Global 4]+ |

Registros de Andlisis  Resultados de Eigenvalores

Valores de

(«

Factor de Carga: L5565
Factor de Carga: 2.1714
Factor de Carga: 2.5506
Factor de Carga: 3.0788

Revisiones basadas en Codigo (¥)

Criterios de Performance

«
=]
5
g
g

OutputNo. 6, Factor de Carga: 3.6028
OutputNe. 7, Factor de Carga; 4.1795
CutputNo. & Factor de Carga: 47341
OutputNe. 9, Factor de Carga: 5.2833

Factor de Carga; 5.8097
Factor de Carga: 6.2958
Factor de Carga: 6.7955
Factor de Carga: 7.2664
h,  Factor de Carga: 7.7137
Factor de Carga; 8.1041
Factor de Carga: 8.4721
Factor de Carga: 8.8029
Factor de Carga; 9.1233
, Factor de Carga: 9.4037
Factor de Carga; 9.6622
Factor de Carga: 5.9065
Factor de Carga: 10.1292
Factor de Carga: 10.3329
Factor de Carga: 10,5242
Factor de Carga: 10.6812
Factor de Carga:
Factor de Carga:
Factor de Carga: 1L.1:
Factor de Carga: 11,2356
Factor de Carga: 114283
Factor de Carga: 11.5529

X3=rd

n
113811
Factor de Carga: 119766

CutputNo. 34,
OutputNo. 35,

Longitud: m

Fuerza: kN Masa: tonne Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2

AR 6EOOAI EUAAT O AA s$A &I Oi AAA
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TUTORIALNBCAb # [ LDLbf#al/ h 9b 9] ¢L9ath 59 !'b 95LCL/L

I
5SaO0ONRLIOAsY RSt tNRBOfSY!
Utilizaremos el mismo modelo que fue creado para lostmriales n.1 y modificado en el n.2
Comenzando: abriendo un proyecto existente

Vayaal Modelador de Edificio luego de dar clic en el |conL de la barra de herramientas. Haga clic en
Abrir Proyecto de Edificio Existente y seleccione el archivo previo del Modelador de Edificio

j 4001 OEAI 8Ai £ZQ8 51 A OAU AAEAOOT h COAOAA Al DOi UAAOI

' OA OA A OEnkétd purtio seleccione ¢l T UISEEOE)D EAT AT ( Edesde I0sKjistes’dd ] 4 EAT
Modelador de EdificicZ0 P OAOET T A Ai Ai 681 AA 3AITEO U #OAAOPAOA

517

i AT OAEA PAOA 1T A OAI AAAEe&T AA AAAT AOTI COAI A APAOAA.
#AOCAO O1 AAAIT AOT COASelkccidnar@oiv@por@mpiididad sdldcéloads A A
OT A AA 1T AO AOOOAOG AAl Al 1 A ®roglak Filed Se@AdM AEST AA
SeismoStrudt2026\ Accelerograms ChiChi.day;
Especifiqueel multiplicador de la curva (predeterminadamenteC w8 ¢gypq U 11T 0 1T 60T O 0
de Archivo de Entrada;

m Parametros de Archive de Entrada x
Mombre Curva: Descripcidn
I v \
. ; Ok
Primera Linea l:l (®) valor Gnico de aceleracién par linea
o () valores de tiempo y aceleracién por linea
Ultima Linea 5284 N i ) Cancelar
(O Miltiples valores de aceleraddn por linea
E5M Formato
Incremento de tiempo dt | 0.01 @)
Factor de Escala () Peer NGA Format
Columna Aceleracién
Columna de T LS
olumna de Tiempo L3
Revaso i
Frecuenda L
Valores Inidales Saltados 0 =
Archivo de Aceleradén
The Chi-Chi (Taiwan) carthgquake of September 20, 1999, A
Source: PEER Strong Motion datakase
Recording station: TCUO045
Freguency range: 0.02-50.0 Hz
Time([s] Accel[g]
0.000 0.000
0.010 0.000
0.020 0.000
0.030 0.000
0.040 -0.000
0.050 0.000
0.060 0.000 hd
Linea:1 Posi0

0AQUI AGOT O AA | OACagadCurvA A %1 OOAAA
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E Valores Curva Time-history X

Tiempo  Factor de Carga ~
0.0000
0.0000
0.0000
0.0000
-0.0000
0.0000
0.0000
-0.0000
-0.0000

Factor de Carga

0.0000
-0.0000

0.0000
0.0000

0.0000

' OK

8 Cancelar 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
st Tiempo

Acelerograma zValores de Curva de Time History

Luego de cargar la curva, pued~e modifigar las etapas diene History, donde los intervalo§ ge}iempo
AART AT Ul EOEO DOAAAT clapasdelirhe®iBlrd OAIOEN A AC Bditdr Bén@e A A A A
ventana deA E U IqueGeé abre defina (i) el tiempo dé-in de Etapa(que en este ejemplo se selecciona

40 segundos)j EEQ A1 phsos->A00d0). A A

ﬂ Mueva Etapa x
Final de la Etapa v OK
40
2 Cancelar
Incrementos
4000 Ayuda

Etapa de Time History

o - - - - -y

1 NOTA: el programa calcula internamente el intervalo de tiempo dt.  En este caso es 40/4000 = 0.01.

% DOI COAT A API EAA AOOI i AOEWRveiHAbrOAlOsndtlos AdIDigde eh A AET

AEOAAAES] 88

c:

J—
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Archivo  Editar  Visualizar  Definir

Resultados

Herramientas

Ejecutar

Ayuda

SeismoStruct [C:\Users\acalderon\Google Drive\SeismoSeft\ Translate\Manual\ TutorialFiles\SeismeoStruct 2016 Tuterial files\SeismoStruct 2016 Tutorial files\Tut., —

[m] s

Lakel P71

-y

=2 | [u] &5 T

FoewR

|
| Aniisis Time-History Dindmico
T

v ” m Pre-Procesador
i

P procesasor ‘ . Post-Procesador

Materiales  Secciones Clases de Elementos  Nodos Conectividad Elementos  Vincul

Cargas de Nodos
Categoria Nombre Nodo  Direccién Tipo Valor %
Carga Dindmica ... n0_Cllow x sceleradon 981
Carga Dindmica ... n0_C2ow x sceleradon 981 E
Carga Dindmica ... n0_Cow x aceleradén 981
Carga Dindmica ... n0_CHow x aceleradén 981
Carga Dindmica ... n0_CSlow x aceleradon  9.81 (*
Carga Dindmica ... n0_Célow x aceleracdn  9.81
Carga Dindmica ... n0_C7low x aceleraddn  9.81
Carga Dindmica ... n0_C8low x aceleracion 9.81 g
Corga Dindmica ... n0_Wslow  x aceleracion 981
< >

Cargas de Elementos
Categoria Nombre Ele...  Direccién Tipo Valor

jos Internos | Restricdones  Curvas Time-history  Cargas Aplicadas | Revisiones basadas en cédigo | Criterios de | 4] * |

Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne

Esfuerzo: kPa

Aceleracion: m/sec2

#AOGCAO $EIT TineHi&tdn® AA
RS !'yttArara

H@@m@pM%%eWm@@@@@@% AAAA AOOGAAIT A
/| OO0DPOO A A combd dé mée€ié én la figura de abajo.

PreProcesadoc h dzii LJdzi

AAO OO0

SeismoStruct * [C\Users\acalderonGoogle Drive\SeismoSofti Translate' M.

I\TutorialFil

Archivo  Editar  Visualizar Definir  Resultados  Hermramientas  Ejecutar  Ayuda

SeismoStruct 2016 Tuterial files\SeismoStruct 2016 Tutorial files\Tu...  — [m]
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e |i $ Pre-Procesadar
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@ Procesador | . Past-Procesador

Nodos Conectividad Elementos

Frecuendia de Qutput
Frecuendia de Output:

Grafico en Tiempo Real Durante el Andlisis
[Ipesplazamients Relativo ~ Modo

Control_Node ~

Direccién

Los resultados son provistos para todos los
incrementos del andlisis en los que se haya alcanzade
el equilibrio, sin incluir aquellos con reduccion del
incremento.
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Output
Pardmetros de Respuesta
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Paramatros de Respuesta Picos de Esfuerzo y Deformaci ~ Output Esfuerzos y Deformaciones
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0
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Vinculos Internos  Restricciones  Curvas Time-history  Cargas Aplicadas ~ Revisiones basadas en cédigo  Criterios de Performance  Output del Andlisis
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.................. e
Nodos Elementos Agregar Editar :‘o:::z:':
¥ Control_Node ~ ~| [O8w1 " S
& n0_Cllow Cei_2 5
M no_c2low B11_1 Nombre P... MNombre Ele... Sec
&4 n0_C3low B12_1
“ n0_C4ow B13_1
& n0_CSlow B14 1
& n0_Célow B15_1
¥ n0_C7low B1 1
& n0_C8low B1 2
M n0_Wolow B2_1
M n1_B5_B11 B12 B2 2
¥ n1B7_B15 B3_L
¥ n1Clup 83 2
i n1_C2up B4_1
“n1_C3up 842
¥ n1_Caup B5 1
¥ n1_Csup B5_2
M ni Céup ¥ v] [Mee 1 b < >
Longitud: m  Fuerza: kN Masa: tonne Esfuerzo: kPa  Aceleracion: m/sec2
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NOTA:

A diferencia del tutorial 1, en este ejemplo se solicita visualizar, en tiempo real, el

desplazamiento total relativo del nodo tope Nodo_Control con respecto al nodo base n0_C5low.
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En este punto, puede hacer clic en Al Ode la barra de hgrrgmj’epta}s“@’f’”“f“‘i ‘ oseleccionar
Correr > ProcesadoA AOAA Al [ AT 17 DOET ARDAIdETAe®story.] AOAO A AAAT A

Procesador
0O0AOET T A A&drrerAT 681 AA

#1 OOEAT AT Al AT Ul EGEO

5T A OAU Al AT Ui EOEO EA 11 ACAAI Al mE] = gom Ai EA Al
obtener resultados. Como se ha visto en el Tutorial n.1, enRdst-ProcesadorbT AOU OAO 1T A AAA&E Oi
AA T A AOOOOAOOOA A AAAAvisilkador deADetormad AOE OEDI IAEAPDOEGARAO
respuesta de desplazamiento en la historia del tiempo de la estructura, entre otros.

TUTORIALMICAb # [ L { PUSH®/ER DE WIFICIO DBPOSPISOS

1
.1 414¢d % AOOA 400i OEAI 181 11 OOAOU Al 1| OEOOAT OA)
enteramente nuevo, paso a paso. :
I

5SaO0ONRLIOAsY RSt t NROfSYL!

, A AOOOOAOOOA A 1T TAAT AO AT 1 OEOOA A1 O1 AAEEZEAET OOEA
OAOU O i AGEAT A O1 AT UI EOGEO AA DOOEI OA0O8 3A AOOI EOU K
D& OOEAT O Al DAOAI Al 1 8 mekos,lldaltu@EEpdds edRAmeiros Yla disfanciad A0 1
AT OOA 116 AT O PeOOEAT O AO t 1 ABOTI O6h AT i1 DOAAA T AOGAOC





































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































